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Vorwort

l. Transport, Lieferung und Lagerung

Lagerung und Transport:
Die Geréate sind vor Nasse, Feuchtigkeit, Verschmutzung, St63en und Beschéadigungen zu schitzen.

Prifung der Lieferung:

Die Sendung ist nach Erhalt auf Vollstandigkeit zu Gberprifen. Die Daten des Gerates sind mit den Anga-
ben des Lieferscheins und den Bestellunterlagen zu vergleichen. Eventuell aufgetretene Transportsché-
den sind sofort nach Anlieferung zu melden. Spéater gemeldete Schaden kénnen nicht anerkannt werden.

Il. Gewahrleistung

Das Messgerat wurde im Werk unter Einhaltung eines hohen Qualitatsstandards hergestellt und sorgfaltig
getestet. Sollte es bei bestimmungsgemalem Gebrauch dennoch einen Anlass zur Beanstandung geben,
leisten wir gerne einen schnellen Service. Umfang und Zeitraum einer Gewahrleistung sind den vertragli-
chen Lieferbedingungen zu entnehmen. Ein Gewahrleistungsanspruch setzt eine fachgerechte Montage
und Inbetriebnahme nach der fir das Geréat gultigen Bedienungsanleitung voraus. Die erforderlichen Mon-
tage-, Inbetriebnahme- und Wartungsarbeiten dirfen nur von sachkundigen und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden.

[l Gultigkeit der Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung gilt fiir den Messumformer UMF3 in Verbindung mit unseren magnetisch indukti-
ven Sensoren der Baureihen PIT, PITe und EP/EPX.

V. Reparaturen und Gefahrstoffe

Folgende Maflinahmen mussen ergriffen werden, bevor Sie die Durchflussmesseinrichtung zur Reparatur
an Heinrichs Messtechnik einsenden:

e Legen Sie dem Gerat eine Beschreibung des Fehlers bei. Schildern Sie méglichst die Anwendung
und die chemisch-physikalischen Eigenschaften des Messmediums.

e Entfernen Sie alle anhaftenden Mediumsreste und beachten Sie ganz besonders Dichtungsnuten
und Spalte. Dies ist besonders wichtig, wenn das Medium gesundheitsgefahrdend ist, z. B. at-
zend, giftig, krebserregend, radioaktiv, usw.

o Kosten, die aufgrund mangelhafter Reinigung des Gerates entstehen (Entsorgung oder Perso-
nenschaden), werden dem Betreiber in Rechnung gestellt.

V. Zusatzdokumentation fir die Bedienung tber HART®

Fur die Bedienung des Umformers lber das HART® Handterminal lesen Sie die Zusatzbetriebsanleitung
.Bedienung des UMF mit dem Handterminal®.

VI. Zusatzdokumentation fiir Ex-Schutz

Der Messumformer UMF3 besitzt derzeit keine Zulassung fur den Betrieb in explosionsgeféahrdeter Um-
gebung. Die Zulassung ist beantragt, aber noch nicht erteilt.
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1. Vor der Inbetriebnahme

Vor Installation und Inbetriebnahme ist die Bedienungsanleitung unbedingt komplett
zu lesen. Die Installation und Instandsetzung ist nur durch das hierflr ausgebildete
Personal zuldssig! Der in dieser Betriebsanleitung beschriebene Messumformer
UMF2B darf nur fur die Messung des Volumendurchflusses von elektrisch leitféahigen
Flissigkeiten in Verbindung mit einem Sensor der Baureihe PIT, PITe, EP/EPX der
Firma Heinrichs Messtechnik betrieben werden!

Das Herunterladen dieses Dokumentes von unserer Homepage www.heinrichs.eu und der Ausdruck ist
gestattet zur Verwendung mit einem unserer Durchflussmessgeréte. Ohne vorherige schriftliche Geneh-
migung seitens der Firma Heinrichs Messtechnik GmbH duirfen weder Anleitung, Schaltplane und/oder die
mitgelieferte Software noch Teile davon mit elektronischen oder mechanischen Mitteln, durch Fotokopie-
ren oder andere Aufzeichnungsverfahren oder auf irgendeine andere Weise vervielfaltigt oder Ubertragen
werden.

Bei der Entwicklung und der Erstellung dieser Anleitung wurde mit grof3ter Sorgfalt vorgegangen. Trotz-
dem koénnen Fehler nicht vollstandig ausgeschlossen werden. Firma, Programmierer und Autor kbénnen
fur fehlerhafte Funktionen oder Angaben und deren Folgen weder eine juristische noch irgendeine Haf-
tung Gbernehmen.

Die Firma Heinrichs Messtechnik Gibernimmt keinerlei Gewéahrleistung weder ausdricklich noch angedeu-
tet hinsichtlich der Eignung fiir einen anderen als den in dieser Anleitung beschriebenen Zweck.

Dieses Produkt wird auch in Zukunft weiterentwickelt und verbessert werden. Neben unseren eigenen
Ideen beriicksichtigen wir dabei insbesondere die Wiinsche und Ideen unserer Kunden. Fir Anregungen,
Korrekturen und konstruktive Kritik sind wir Entwickler dankbar. Bitte richten Sie diese an:

Firma

Heinrichs Messtechnik GmbH
Abteilung EE / Stichwort: UMF3
Robert — Perthel - StralRe 9

D 50739 KdlIn

oder:

per Fax: +49 - (0)221 — 49708 — 4214
per E-Mail: info@heinrichs.eu

Anderungen technischer Daten infolge entwicklungstechnischen Fortschritts behalten wir uns

vor. Die neuesten Informationen zu diesem Produkt finden Sie auf unserer Homepage
www.heinrichs.eu im Internet. Dort finden Sie auch die Kontaktadresse zu Ihrem néchsten Vertriebs-
partner. Ruckfragen an unseren hauseigenen Vertrieb konnen Sie auch per E-Mail unter in-
fo@heinrichs.eu an uns richten.
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1.1 Gefahrenhinweise

Die folgenden Hinweise dienen einerseits lhrer persdnlichen Sicherheit und andererseits der Sicherheit
vor Beschadigung des beschriebenen Produktes oder angeschlossener Geréate.

Sicherheitshinweise und Warnungen zur Abwendung von Gefahren fir Leben und Gesundheit von Benut-
zern oder Instandhaltungspersonal bzw. zur Vermeidung von Sachschaden werden in dieser Dokumenta-
tion durch die hier definierten Signalbegriffe hervorgehoben. Die verwendeten Begriffe haben im Sinne der
Dokumentation und der Hinweise auf den Produkten selbst folgende Bedeutung:

1.1.1 Gefahr

bedeutet, dass Tod, schwere Kdérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten werden, wenn
die entsprechenden VorsichtsmafRnahmen nicht getroffen werden!

1.1.2 Warnung

bedeutet, dass Tod, schwere Koérperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten kénnen, wenn
die entsprechenden Vorsichtsmaf3hahmen nicht getroffen werden!

1.1.3 Vorsicht

bedeutet, dass eine leichte Kdrperverletzung oder ein Sachschaden eintreten kann, wenn die entspre-
chenden VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden!

1.1.4 Hinweis

ist eine wichtige Information Uber das Produkt, die Handhabung des Produktes oder den jeweiligen Teil
der Dokumentation, auf den besonders aufmerksam gemacht werden soll.
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1.2 Einbau und Reparatur

Einbau oder Reparatur darf nur durch hierfiir ausgebildetes Personal, d.h. z. B. ausgebildete Elektroniker
oder durch Servicetechniker der Firma Heinrichs Messtechnik durchgefiihrt werden.

Warnung

Um mogliche Stromschlage zu vermeiden, befolgen Sie die einschlagigen nationalen
Normen und Sicherheitsvorschriften oder die Vorschriften des ortlichen Stromversorgers
bei der Verdrahtung dieses Gerat an eine Stromquelle und zu den Peripheriegeraten.

Nichtbeachtung kann zu Verletzungen oder zum Tod fiihren. Alle Verdrahtungsarbeiten miissen im span-
nungslosen Zustand durchgefuhrt werden!

Warnung

Vor einem Eingriff ist das Gerat komplett auszuschalten, alle Verbindungen zu externen
Geraten zu unterbrechen und die Spannungsfreiheit zu prifen! Es dirfen zur Reparatur
ausschlieRlich nur Originalbauelemente verwendet werden.

Fur Schéaden, die durch unsachgemalen Eingriff, Verwendung von Ersatzbauteilen, elektrische
oder mechanische Fremdeinwirkung, Uberspannungen oder Blitzschlag verursacht werden, iiber-
nimmt die Firma Heinrichs Messtechnik keine Haftung und die Garantie erlischt. Ebenso werden
far die hieraus mdglicherweise entstehenden Folgeschaden keinerlei Haftung tbernommen.

Im Falle eines Fehlers hilft Ihnen der Service der Firma Heinrichs Messtechnik

Telefon: +49 (0)221 - 49 708 - 0
Fax: +49 (0)221 - 49 708 - 178

Fur die Koordinierung und Hilfestellung bei den notwendigen Diagnose- und ReparaturmafRnahmen steht
Ihnen unser Kundendienst gern zur Verfligung.

1.3 Sicherheitstechnische Hinweise flir den Benutzer

Diese Dokumentation enthélt die erforderlichen Informationen fir den bestimmungsgemafien Gebrauch
des darin beschriebenen Produktes. Sie wendet sich an qualifiziertes Personal. Qualifiziertes Personal im
Sinne der sicherheitsbezogenen Hinweise in dieser Dokumentation oder auf dem Produkt selbst sind Per-
sonen, die

> entweder als Elektroniker,

» oder als Instandhaltungspersonal
mit den Sicherheitsbestimmungen der Elektro- und Automatisierungstechnik und den in Ihrem Land gel-
tenden Vorschriften vertraut sein. Es muss vom Anlagenbetreiber zur Montage, Inbetriebnahme, Wartung

oder Instandhaltung autorisiert sein. Das Fachpersonal muss diese Betriebsanleitung gelesen und ver-
standen haben und deren Anweisung befolgen!
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1.4 Bestimmungsgemaler Gebrauch

> >

Warnung

Der Betreiber ist dafur verantwortlich, dass die Materialien des Sensors und des
Messumformergehauses fir die zu messenden Medien und fir die vor Ort herr-
schenden Umgebungsbedingungen richtig ausgewahlt wurden und den Anforde-
rungen entsprechen. Der Hersteller tbernimmt hierfur keine Haftung!

Warnung

Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgemafien Transport,
sachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und
Instandhaltung voraus.

Anwendung und Funktion des Messumformers sind in den Kapitel 4 ,Anwendungsbereich des Messum-
formers UMF3* auf Seite 16 und Kapitel 5 ,Arbeitsweise und Systemaufbau des Messumformers UMF3*
auf Seite 16 im Detail beschrieben. Fir den Durchflusssensor gibt es ein eigenes Datenblatt bzw. eine
separate Bedienungs- und Installationsanleitung.

1.5 Ricksendung von Geraten zur Reparatur oder Kalibrierung

Vor der Riucksendung ist das Messgerat grindlich zu reinigen. Gesundheits- oder umweltgefahrdende
Messstoffreste miissen auch aus allen Spalten, Dichtungen, Hohlrdumen der Geh&use vor der Ricksen-

dung entfernt werden!

>

Warnung

Der Betreiber haftet fir alle Schaden aller Art insbesondere fir Personenschaden
(z. B. Verdatzungen oder Vergiftungen), DekontaminierungsmalRnahmen, Entsor-
gung etc. die auf mangelhafte Reinigung des Messgerates zurtickzufiihren sind.

Jeder Ricksendung ist eine Bescheinigung gemaR Kapitel 17
»Dekontaminierungsbescheinigung der Geréatereinigung“ beizulegen!

Fugen Sie dem Gerat grundsatzlich einen Fehlerbericht bei. Nennen Sie bitte einen Ansprechpartner flr
Ruckfragen unseres Service, damit wir die Reparaturzeiten und den damit verbundenen Aufwand minimal

halten kdnnen.
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1.6 Austausch der Messumformer-Elektronik

Beachten Sie unbedingt vor dem Austausch der Elektronik die Sicherheitshinweise unter Kapitel 1.2 Ein-
bau und Reparatur auf Seite 11!

Warnung

Beachten Sie die geltenden Vorschriften der Elektrotechnik, des Anlagenbaus
und der Verfahrenstechnik beim Austausch der Elektronik. Bei den hochinte-
grierten elektronischen Bauteilen handelt es sich um ESD-gefahrdete Bauteile,
die nur im eingebauten Zustand entsprechend den EMV-Normen geschiitzt
sind.

Der Austausch der Elektronik oder einzelner Komponenten ist in Kapitel 11 Wartung und Reparatur ab
Seite 33 detailliert beschrieben.

Vorsicht

Es darf nur der Einschub komplett mit allen Leiterplatten (mit Ausnahme des
Datenspeicherbausteines) ausgetauscht werden. Die spezifizierte Genauigkeit
und die Austauschbarkeit der Elektronik garantieren wir jeweils nur fir den
kompletten Einschub!

2. ldentifikation

Hersteller Heinrichs Messtechnik GmbH
Robert-Perthel-Stral3e 9
D - 50739 Koéln
Telefon: +49 (221) 49708 -0
Telefax: +49 (221) 4 97 08 — 178
Internet: www.heinrichs.eu
e-mail : info@heinrichs.eu

Produkttyp Volumendurchflussmessgerat fur flissige und elektrisch leitfahige Medien
Produktname  Messumformer Typ UMF3,
geeignet fur magnetisch induktiven Sensoren zur Durchflussmessung der
Serie PIT, PITe, und EP, EPX

Versions-Nr. 1.3 vom 08.11.2016
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3. Inbetriebnahme

3.1 Installation der Durchflusssensoren

Bei der Installation des magnetisch induktiven Durchflusssensors sind die Vorschriften und Hinweise aus
der zugehotrigen Montage- und Betriebsanleitung zu befolgen. Insbesondere sind die Vorschriften zur
Erdung, zum Potenzialausgleich und Anschluss der Funktionserde zu beachten.

3.2 Potenziale

Die Signalausgange (Prozessausgénge) und die Netzversorgung des Messumformers UMF3 sind unter-
einander und vom Messkreis galvanisch getrennt. Das Gehé&use und die Entstorfilter des Netzanschlus-
ses sind mit PE verbunden.

Die Elektroden und die Messelektronik sind auf das Potenzial der Funktionserde FE des Sensors bezo-
gen. FE ist PE/PA verbunden. Bei einer Erdung des Sensors Uber Erdungsringe missen diese mit dem
Potentialausgleich am Sensorgehause verbunden werden.

Bei getrennter Montage von Sensor und Messumformer wird der auf3ere Schirm mit dem Umformerge-
héause verbunden und besitzt PE-Potenzial. Die inneren Schirme der Elektrodenleitung sind im Sensor mit
FE und mit der Bezugsmasse (Gnd) des Messumformers verbunden.

Details zum elektrischen Anschluss, Schaltbilder und Klemmenbezeichnungen finden Sie in Kapitel 10.4
Elektrischer Anschluss ab Seite 29.

3.3 Kathodenschutzeinrichtungen

Bei der Verwendung von Kathodenschutzeinrichtungen, die zur Verhinderung von Korrosion eine Span-
nung an die Rohrwand legen, ist diese mit FE zu verbinden. Die Messelektronik und alle Bedienelemente
innerhalb des Messumformers besitzen nun ebenfalls dieses Potenzial.

Gefahr

Eine Kathodenschutzeinrichtung darf nur Standardgeraten (keine Ex-Ausfuhrung)
mit einer Versorgungsspannung von 24V DC eingesetzt werden, wobei die interne
Bricke im Netzteil zwischen FE und PA getrennt wurde! Sonst ist die Funktionser-
de FE des Messkreises mit dem Potenzialausgleich (PA / PE) galvanisch verbun-

den.

Warnung

Entsprechend EN 50178:1998 sind fir alle Stromkreise mit ,Sicherer Trennung

ohne Schutz gegen direktes Beriihren® folgenden Grenzwerte einzuhalten:
e Maximale Wechselspannung (Effektivwert) 25 V
e Maximale Gleichspannung 60 V

Es darf kein hoheres Potenzial an FE angeschlossen werden!
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3.4 Nullpunkteinstellung

Es wird empfohlen eine Nullpunkteinstellung der Messeinrichtung bei der ersten Inbetriebnahme des Ge-
rétes durchzufiihren, um die bestmogliche Prézision der Messung zu erzielen.

Vorgehensweise:

Installation des Sensors entsprechend Herstellerangaben.

Sicherstellen, dass der Sensor vollstandig mit Fliissigkeit gefullt ist.

Herstellen der Prozessbedingungen. (Druck, Temperatur, Dichte, etc.)

SchlieBen einer Absperreinrichtung hinter dem Sensor.

Die Bedienung des Messwertumformers erfolgt entsprechend der Funktion Kapitel 13.4.5
Nullpunkt kalibrieren auf Seite 51.

Die Aufwarmzeit der Elektronik ist zu beachten.

Durchfluss durch den Sensor wahrend der Nullpunkteinstellung fuhrt zu einem fehlerhaften
Abgleich des Nullpunktes und so zu Messfehlern.

3.5 Anfahrbedingungen
Es sind keine speziellen Anfahrbedingungen einzuhalten, Druckschlage sind jedoch zu vermeiden.

3.6 Inbetriebnahme der Sensoren PIT und PITe

Um den Volumendurchfluss bei der Verwendung der Stecksonden der Baureihe PIT und PITe korrekt aus
der gemessenen FlieRgeschwindigkeit berechnen zu kbénnen, missen die Einbauvorschriften hinsichtlich
Lage und Eintauchtiefe korrekt eingehalten werden.

Sofern nicht vom Hersteller bereits bei der Kalibrierung des Messgerates erfolgt,

[@ mussen die Einstellungen wie im Kapitel 6.3 auf Seite 19 aufgefiihrt zum korrekten

Betrieb vorgenommen werden! Dies gilt insbesondere bei Austausch oder bei Ver-
anderungen am Rohrquerschnitt vorhandener Installationen.
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4. Anwendungsbereich des Messumformers UMF3

Der mikroprozessorgesteuerte Messwertumformer UMF3flr die Sensoren der Baureihen PIT, PITe und
EP(X) - im weiteren "UMF3* genannt - ist ein programmierbarer Messwertumformer, der Messdaten auf-
bereitet und die Messergebnisse auf verschiedene Arten anzeigen und tbertragen kann.

Der UMF3 ist kommunikationsfahig konzipiert und mit einem Zusatzmodul (Option) ausgestattet auch fur
den Einsatz mit HART®-Protokoll geeignet.

Der Messwertumformer kann Uber eine Bedieneinheit an die Erfordernisse des Anwenders angepasst
werden. Wéhrend die grundlegende Konfiguration, z. B. die Kalibrierung des Messwertumformers, bei
Heinrichs Messtechnik erfolgt, kénnen weitere Einstellungen vom Kunden vorgenommen und bei Bedarf
wieder geandert werden. Solche Einstellungen betreffen z. B. die Aufbereitung und Bewertung der Mess-
daten oder ihre Anzeige und Ausgabe. Die Kundeneinstellungen sind durch ein Kunden-Passwort ge-
schutzt. Das Kunden-Passwort kann vom Kunden geéndert werden.

Wichtige, fur einen korrekten Betrieb des Messwertumformers mit dem Sensor erforderliche Daten (z. B.
Kalibrier- und Initialwerte) sind mit einem Service-Passwort geschutzt.

5. Arbeitsweise und Systemaufbau des Messumformers UMF3

5.1 Messprinzip

Faraday schlug 1832 vor, das Prinzip der elektrodynamischen Induktion zur Messung der Strémungsge-
schwindigkeit anzuwenden. Seine Experimente in der Themse waren zwar infolge von uberlagerten Pola-
risationseffekten nicht erfolgreich, gelten aber als erstes Experiment auf dem Gebiet der magnetisch-
induktiven Durchflussmessung. Nach dem Faraday schen Induktionsgesetz entsteht in einer leitfahigen,
durch ein Magnetfeld B mit der Geschwindigkeit v stromenden Flussigkeit ein elektrisches Feld E gemalf3
des Vektorproduktes E = [v x B].

In einem rohrférmigen, mit einer elektrisch isolierenden Auskleidung versehenen Messrohr, das von einer
Flussigkeit mit der Stromungsgeschwindigkeit v und dem Durchfluss Q durchstrémt wird, entsteht senk-
recht zur Strémungsrichtung und dem von den beiden Erregerspulen erzeugten magnetischen Feld B eine
an den beiden Elektroden anliegende Messspannung Um. Die Gré3e dieser Messspannung ist proportio-
nal zur mittleren Strémungsgeschwindigkeit und dem Volumendurchfluss.
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5.2 Systemaufbau

Das Messgerat besteht aus einem Messwertaufnehmer z. B. der Baureihe EP und einem Messwertum-
former UMF3. Der Messwertaufnehmer dient zur Messung von flussigen Medien. Durch eine dem Medi-
um angepasste Werkstoffauswahl des Aufnehmers kénnen beliebige leitfahige flissige Medien gemessen
werden.

Der Messwertumformer UMF3 erzeugt den fir das magnetische Feld erforderlichen Spulenstrom und
bereitet die an den Elektroden anliegende induzierte Spannung auf.

5.2.1 Standardausfihrung UMF3

Standardmalfiig sind ein analoger, passiver 4...20 mA-Stromausgang, ein Impuls- oder Frequenzausgang
und ein Statusausgang vorhanden.

5.2.2 LCD-Anzeige BE5

Der UMF3 besitzt eine hintergrundbeleuchtete LCD-Anzeige zur Messwert- und Diagnoseanzeige. Uber 6
Tasten kann dann der Messumformer auf einfache Weise jederzeit vom Betreiber ohne weitere Hilfsmittel
parametriert werden.

5.2.3 Zusatzausstattung / Erweiterungen

5.2.3.1 HART-Schnittstelle

Anstelle der einfachen analogen Stromschnittstelle steht auch eine 4-20mA Stromschnittstelle mit HART®-
Kommunikation zur Verfligung. Eine spéatere Nachriistung durch den Betreiber ist nicht moglich.

5.2.3.2 Leerrohrerkennung

Messumformer UMF3, besitzet eine ein- und ausschaltbare Leerrohrerkennung. Die Zuverlassigkeit die-
ser Leerrohrerkennung héngt von der Leitfahigkeit des Mediums und der Sauberkeit der Elektroden ab. Je
groRer die Leitfahigkeit ist, desto zuverlassiger arbeitet die Leerrohrerkennung. Ein isolierender Belag auf
den Elektroden verschlechtert die Leerrohrerkennung.
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5.2.4 Datenspeicher-Baustein DSB

Der Datenspeicher ist ein auswechselbarer EEPROM-Baustein in einem DIL8-Gehdause in einer Steckfas-
sung auf der Netzteil-Leiterplatte. In ihm sind samtliche Kenndaten des Sensors wie Aufnehmerkonstante,
Ausfiihrungsvariante, Seriennummer usw. abgespeichert. Er muss bei einem Elektronikaustausch bei
dem zugehorigen Sensor verbleiben!

Nach einem Austausch des Messwertumformers wird der bisherige DSB in den neuen Messwertumfor-
mer eingesetzt. Beim Starten des Messsystems arbeitet die Messstelle mit den im DSB abgespeicherten
Kenngrolien weiter. Damit bietet der DSB maximale Sicherheit und hohen Komfort beim Austausch von
Geratekomponenten.

Elektronikraum, Netzteilleiterplatte UMF3-30

Steckplatz DSB

cooo0o0QOODO
0000gO0O0OO0

Beim Austausch unbedingt auf die richtige Polung achten. Pin 1 ist durch eine Kerbe oder Punkt gekenn-
zeichnet.

5.2.5 Betriebssicherheit

Eine umfangreiche Selbstiiberwachung des Messumformers sorgt fir grof3te Betriebssicherheit.

e Auftretende Fehler kénnen Uber den konfigurierbaren Statusausgang sofort gemeldet werden. Ent-
sprechende Fehlermeldungen erscheinen auch auf dem Display des Messwertumformers. Ein Ausfall
der Hilfsenergie kann tber auch den Statusausgang erkannt werden.

e Bei einem Ausfall der Hilfsenergie bleiben alle Daten des Messumformers im DSB gespeichert (ohne
Stitzbatterie).

e Alle Ausgange sind galvanisch von der Hilfsenergie, dem Sensorstromkreis sowie auch untereinander
getrennt.
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6. Eingang

6.1 MessgrofRe
Die MessgroRe ist eine induzierte Spannung, die fur den Volumendurchfluss repréasentativ ist.

6.2 Messbereich

Der Messbereich ist vom jeweils angeschlossenen Sensor abhangig und kann dem entsprechenden Da-
tenblatt oder dem Typenschild enthommen werden.

6.3 Betrieb der FlieBgeschwindigkeitssensoren PIT und PITe mit dem UMF3

Die Sensoren PIT und PITe sind auf Durchflussgeschwindigkeit kalibriert. Flr eine Anzeige in Volumen-
durchflusseinheiten muss eine Umrechnung tber die FlieRgeschwindigkeit und dem Rohrinnendurchmes-
ser erfolgen. Dazu sind die folgenden Parameter am UMF3 einzustellen:

1. In der Funktionsebene Einstellungen Aufnehmer UMF3 wird der Aufnehmertyp PIT oder PITe ein-
gestellt. Dabei stellt sich automatisch die Dimension der Aufnehmerkonstanten auf m/s*mV ein.

2. Einstellung der Aufnehmerkonstanten in x,xxx m/s*mV
3. Rohrinnendurchmesser in xxx mm
4. In der Funktionsebene Durchfluss Einstellung der gewlinschten Einheit des Volumendurchflusses.

5. Einstellung des Messbereichsendwertes in der Funktion Volumendurchfluss Messbereich End-
wert.
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7. Ausgang

7.1 Ausgangssignal

Alle Signalausgange sind untereinander und gegen Erde galvanisch getrennt.
Analogausgang Stromausgang 4-20 mA passiv

minimale Klemmenspannung 12V, maximal 30V
Volumendurchfluss, FlieBgeschwindigkeit

Impulsausgang Impulsbreite; Standard 50 ms,
einstellbar von 0,1 ... 2000 ms
Impuls-Pausenverhdltnis 1:1, wenn die eingestellte Impulszeit un-
terschritten wird.

Bei der Programmierung der Impulszeit wird ein Plausibilitatstest
durchgefihrt. Ist die gewahlte Impulszeit fir den eingestellten
Messbereichsendwert zu grol3, erscheint eine Fehlermeldung.

als Frequenzausgang max. 1 kHz

passiv mittels Optokoppler
Unenn= 24V

Umax =30V

Imax =60 MA

Pmax = 1,8 W

Impulswertigkeitseinstellung 1 Impuls/Einheit
Die Impulswertigkeit ist ein Faktor im Bereich von
0,01-100,0 (in Dekadenschritten einstellbar) der gewéhlten Impul-
seinheit (z. B. m3)

Statusausgang fur: Vorfluss, Rickfluss, MIN Durchfluss, MAX Durchfluss,
Alarm,

passiv mittels Optokoppler

Unenn =24V
Umax =30V
Imax =60 MA
Pmax = 1,8 W
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7.2 Ausfallsignal

Die Stoérung des Messgerates kann lber die Stromausgange oder lber den Statusausgang signalisiert
werden. Die Stromausgénge kénnen auf ein Ausfallsignal (Alarm) von | < 3,6 mA oder | > 22 mA einge-
stellt werden.

Der Statusausgang kann als Offner oder SchlieRer eingestellt werden.

7.3 Bilrde

Standard: 600 Ohm
bei HART® minimale Birde > 250 Ohm

IN

UMF3 Stromausgang
8000hm

700 0hm

600 Ohm

500 0hm

Biirde

4000hm

max

3000hm

200 0hm

1000hm

00hm
12v 16V 20V 24V 28V 30V

Versorgungsspannung

M max. Burde

7.4 Dampfung
programmierbar von 0O... 60 s

7.5 Schleichmengenunterdriickung

Die Schleichmengenunterdriickung kann per Software auf Werte zwischen 0 ... 20 % eingestellt werden.
Der eingestellte Wert bezieht sich auf den Messbereichsendwert.

Unterschreitet der gemessene Wert die eingestellte Menge, wird der Durchflussmesswert zu 0.0 (I/h) ge-
setzt. Daraus resultiert, dass der Analogausgang auf 4 mA gesetzt wird und am Impulsausgang werden
keine Impulse ausgegeben.

Die einstellbare Hysterese wirkt einseitig auf das Uberschreiten dieser Grenze.
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8. Kennwerte Messumformer UMF3

8.1 Referenzbedingungen

entsprechend IEC 770:
Temperatur: 20° Celsius, relative Luftfeuchtigkeit: 65%, Luftdruck: 101,3 kPa

8.2 Messabweichung
Messabweichung und Nullpunktstabilitat: siehe Datenblatt des verwendeten Sensors.

8.3 Wiederholbarkeit
Siehe Kennwerte des zugehdrigen Sensors.

8.4 Einfluss der Umgebungstemperatur

Fur den Impulsausgang + 0,05 % pro 10 K.
Fir den Stromausgang + 0,1 % pro 10 K.
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9. Einsatzbedingungen UMF3

9.1 Einbaubedingungen und Kabelverschraubungen

Warnung:

Zusétzliche Kabelverschraubungen:

Sie sind nicht im Lieferumfang enthalten. Der Betreiber ist dafiir verantwortlich, dass
entsprechend der Schutzart zugelassene Verschraubungen oder Stopfen verwendet
werden. Die Art des Gewindes steht auf dem Typenschild des Umformers.

Fur die Verbindung zwischen Sensor und Umformer muss eine metallisierte Kabel-
verschraubung fur den Schirm verwendet werden. (Siehe auch Kapitel 10.7 An-
schlussbild fur die getrennte Ausfilhrung von Sensor und UMF3 auf Seite 31)

9.1.1 Kompaktausfiihrung

Bei der Kompaktausfuhrung ist das Messwertumformergehduse SG4 direkt auf dem Messwertaufnehmer
montiert. Es sind daher keine Leitungsverbindung zwischen Messwertaufnehmer und -umformer erforder-
lich.

9.1.2 Separate Ausfiihrung

Die getrennte Montage des Messwertumformers vom -aufnehmer ist notwendig bei:
e schlechter Zuganglichkeit, oder Platzmangel,

o extremen Messstoff- und Umgebungstemperaturen,

e bei starker Vibration.

Ordnungsgemalies Verlegen der Leitungen bei Feuchtigkeit und Nasse
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Wird der UMF3 getrennt befestigt, ist auf einen vibrationsfreien Befestigungsort zu achten!

Kabellange bei der separaten Ausfiihrung

200
180

160

140

120

100
80

Leitfahigkeit [uS/cm]

60

O unzulassiger Bereich

40
20

1 10 100 200

Kabellange [m]

Warnung:

Die minimal zulassige Leitfahigkeit des Messstoffes wird bei der separaten Ausfih-
rung durch die Entfernung zwischen Messwertaufnehmer und Messwertumformer
bestimmt. Die maximale Kabellange zur Sicherstellung der Genauigkeit betragt
200m. Kabeltyp siehe Kapitel 10.7.2 Leitungsspezifikationen auf Seite 32

Hinweis:

¢ Das Elektrodenkabel muss fixiert verlegt werden. Bei kleiner Messstoffleitfa-
higkeit verursachen Kabelbewegungen gréf3ere Kapazitatsanderungen und
damit eine Stérung der Messsignale.

e Kabel nicht in die Nahe von elektrischen Maschinen und Schaltelementen
verlegen.

e Zwischen Messwertaufnehmer und Messwertumformer ist ein Potenzialaus-
gleich sicherzustellen.

Warnung:
e Feldspulenkabel nur anschliel3en oder I6sen, nachdem die Versorgung fur
das Messgerat abgeschaltet wurde!
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9.2 Umgebungsbedingungen

9.2.1 Umgebungstemperatur
- 20° Celsius bis + 60 °Celsius, unter 0 °C ist die Ablesbarkeit der LCD-Anzeige eingeschrankt

9.2.2 Umgebungstemperaturgrenze
-20 °Celsius bis + 60 °Celsius

Bei der Montage im Freien ist zum Schutz vor direkter Sonneneinstrahlung eine Wetterschutzhaube vor-
zusehen.

9.2.3 Lagerungstemperatur
- 20 °Celsius bis + 60 °Celsius

9.2.4 Schutzart
Gehause SG4, IP68.

Warnung:

Die Schutzart IP68 wird nur gewahrleistet mit geeigneten und fest angezoge-
nen Kabelverschraubungen. Sind die Kabelverschraubungen nur handfest
angezogen, kann Wasser in den Klemmraum des Geh&uses eindringen.

Gefahr:

Es besteht grundsatzlich die Gefahr, dass uber die Kapillarwirkung der ange-
schlossenen Mantelleitung Feuchtigkeit, Wasser oder ein Medium in den
Klemmraum des Geh&uses eindringen kann. Beim Beschlagen oder Verfarben
des Sichtfensters ist daher entsprechende Vorsicht walten zu lassen!

Warnung:

Die "Elektromagnetische Vertraglichkeit" ist nur bei geschlossenem Elektronik-
gehéuse gewahrleistet. Bei getffnetem Gehduse kdénnen durch EMV - Ein-
strahlungen Stdrungen auftreten.
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9.3 Prozessbhedingungen

9.3.1 Messstofftemperatur

Es gilt das Datenblatt / Typenschild des angeschlossenen Messaufnehmers. Bei aufgebautem Messum-
former am Sensor muss der Warmeeintrag vom Prozess zum Umformer berilicksichtigt werden.

9.3.2 Aggregatzustand
Flissig

9.3.3 Viskositat

Keine Einschréankung.
Es gilt das Datenblatt des angeschlossenen Messaufnehmers.

9.3.4 Messstofftemperaturgrenze
Es gilt das Datenblatt des angeschlossenen Messaufnehmers.

9.3.5 Durchflussgrenze
Es gilt das Datenblatt des angeschlossenen Messaufnehmers.

9.3.6 Druckverlust
Es gilt das Datenblatt des angeschlossenen Messaufnehmers.

9.3.7 Leerrohrerkennung
Messumformer vom Typ UMF3 verfligen Uber eine ein- und ausschaltbare Leerrohrerkennung.
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10. Konstruktiver Aufbau

10.1 Bauform / Malie bei getrennter Montage des Umformergehauses
Waagerechte Rohrleitungsmontage — SG4
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Rohr / pipe 2" — F s
— | me— o~
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Rm— -
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115 275
Umformergehduse SG4
Befestigung an senkrechten Rohrleitungen
Rohr / pipe 2" 40
205
i
|
|
|
== [ =
B =
| o R — -
! Q
| — — N
| = M—E— &
SO I g
o o : i /A’W
©olo O e +——L_—/
o o |
Q J |
l |
| l
15 B 275 N
Betriebsanleitung UMF3 Seite 27 von 85



N

Heinrichs

“~—

KOBOLD Group

275

Rohr/pipe 2"

i 7]
iy ©
- = ~
— e
= = 1
205
= ]
— B —] — ©
Q i
—
5_/3 E:_L_
‘ d
o O o
IR 0 0% O
O £
‘ _ Oﬂj
2190 35
115

Seite 28 von 85 Betriebsanleitung UMF3



~ N

Heinrichs

~—

KOBOLD Group

10.2 Gewicht

Ca. 2,8 kg (separater Messwertumformer UMF3)

10.3 Werkstoff

Gehause: Aluminium-Druckgussgehause, pulverbeschichtet

10.4 Elektrischer Anschluss

Hilfsenergie

Leistungsaufnahme

Netzsicherung:

230 VAC +10%, -15%  50/60 Hz
115V AC; +10%, -15%; 50/60 Hz
oder

24V DC; +20 %

10 VA

5x20mm DIN 41571-3

Netzspannung  Nennwert Nennspannung Abschaltvermégen
230 VAC 250mAT 250V AC 1500 A/ 250V AC
115V AC 250mAT 250V AC 1500 A/ 250V AC

24V DC 400mAT 250V AC 1500 A/ 250V AC

Hersteller: z. B. Fa. Little Fuse Serie 215

10.5 Netz- und Prozessanschlisse des UMF3
Anschlisse im Klemmraum auf der Rickseite des Umformergehéauses

® »x

v
z

Zeichnung Klemmraum fur Prozessanschliisse und Stromversorgung

Betriebsanleitung UMF3
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Standardausfiihrung:
Klemmenplan Prozessanschluss
Klemme | Bezeichnung Polaritat Funktion
1 PE Schutzleiter
2 N Netz
3 L Netz (Phase)
16 Impuls - Impulsausgang (passiv)
17 Impuls + Impulsausgang (passiv)
19 Status - Statusausgang (passiv)
20 Status + Statusausgang (passiv)
11 Strom - Stromausgang (passiv)
12 Strom + Stromausgang (passiv)
21 n.c reserviert
22 n.c. reserviert
33 n.c reserviert
34 n.c reserviert

10.6 Anschluss HART®

Fir die HART®-Kommunikation gibt es mehrere Anschlussmoglichkeiten. Voraussetzung ist jedoch, dass
der Schleifenwiderstand unter der in Kapitel 7.3 Birde (Seite 21) angegebenen maximalen Birde liegt.
Das HART®-Interface wird an den Klemmen des passiven Stromausganges angeschlossen. Zu beachten
ist die hierfir notwendige minimale Birde von 250Q.

10.6.1 HART® Single Drop Mode

Die HART®-Schnittstelle unterstiitzt die Verbindungsart ,Single-Drop“ als Punkt zu Punkt Verbindung
standardmafig. Die Funktion der Stromschnittstelle als Signalausgang bleibt dabei uneingeschrankt ver-
fugbar. Die Gerateadresse ist immer ,,0.

10.6.2 HART® Multi-Drop-Mode

Wird per HART®Kommando dem Umformer eine von ,0“ verschiedene Adresse zugewiesen, so schaltet
der Umformer in den Multi-Drop-Mode. Gemald den Anforderungen der HART-Foundation / Fieldcomm
Group, liefert die zugeordnete Stromschnittstelle nur noch einem fest eingepragten Strom von 4,00 mA.
Dies erlaubt die Zusammenschaltung zu einer Art Netzwerk. Wir empfehlen diese Betriebsart nicht zu
verwenden.

10.6.3 HART® Burst Mode
Diese Betriebsart wird nicht unterstitzt.
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10.7 Anschlussbild fir die getrennte Ausfiihrung von Sensor und UMF3

Leitungsspezifikation siehe Kapitel 10.7.2 Leitungsspezifikationen auf Seite 32.

Der auRere Schirm wird beidseitig mit den metallisierten EMV-gerechten Kabelverschraubungen verbun-
den.

Die beiden inneren Schirme werden miteinander verbunden und dann an die Klemme mit der Bezeich-
nung ,FE Schirm / shield“ angeschlossen. Sie besitzen das Potenzial ,Funktionserde FE". (siehe auch
Kapitel 3.2 Potenziale auf Seite 14.)

_——
Helnriehs o
~ [y

Hinweis: zum Anschlussbild
Klemmenplan siehe Dokumentation des Sensors!

Warnung:
Feldspulenleitung nur anschlieRen oder 16sen, nachdem die Versorgung fur
das Messgerat abgeschaltet wurde!
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10.7.1 Sensoranschluss des UMF3
Anschliisse externe Klemmendose

Sensoranschluss
Klemme | Bezeichnung Polaritat Funktion

PE PE Schirm / Feldspule

SP- SP - - Feldspule

Sp+ SP + + Feldspule
2 FE Schirm / Funktionserde
1 E1l Elektrode 1
3 E2 Elektrode 2

Beachten Sie auch die Hinweise unter 9.1 Einbaubedingungen und Kabelverschraubungen Seite 23.

10.7.2 Leitungsspezifikationen
Wird der Messumformer getrennt vom Messwertaufnehmer montiert, ist folgende Leitung zu verwenden:

Elektrodenleitungen und Feldspulenleitungen jeweils paarweise verdrillt und geschirmt. Zum Schutz ge-
gen aulere Beeinflussung ist das Aderpaar mit einer Gesamtschirmung umgeben z. B. LIYCY-CY TP
2x2x0,25 mmz2,

Bei Leitungslangen oberhalb von 10m ist ein Adernquerschnitt von mindestens 0,75 mm2 erforderlich z. B.
SLIYCY-C11Y (2x(2x0,75 mm?2)). Diese Leitung ist bei Heinrichs Messtechnik auch in IP68 verfligbar.

Die Erdung des aufReren Schirmes erfolgt dabei beidseitig Giber spezielle EMV-gerechte Kabelverschrau-
bungen.
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11. Wartung und Reparatur
Der Messumformer UMF3 ist wartungsfrei. Er besitzt keine Teile, die zyklisch ausgetauscht oder justiert
werden missen.

Alle Installations- und Anschlussarbeiten dirfen nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung durchge-
fuhrt werden. Die Verbindung zwischen Sensor und Umformer darf nicht unter Spannung unterbrochen
oder geschlossen werden!

11.1 Netzsicherung

Die Netzsicherung befindet sich auf der Netzteilplatine. Vor dem Austausch der Netzsicherung ist die Ver-
sorgungsspannung abzuschalten und die Spannungsfreiheit festzustellen. Die Netzsicherung darf nur
gegen eine Feinsicherung gleichen Typs ausgetauscht werden! (Siehe 10.4 Elektrischer An-
schluss Seite 29.)

11.2 Austausch Leiterplatte im Klemmraum

Vor dem Austausch der Leiterplatte ist die Versorgungsspannung abzuschalten und die Span-
nungsfreiheit festzustellen. Die Leiterplatte darf nur gegen eine Originalleiterplatte glei- chen Typs
ausgetauscht werden.

Fur den Austausch der Leiterplatten mit den Anschlussklemmen sind die beiden Steck- verbindun-
gen zum Elektronikraum zu lésen. Mit 3 Schrauben ist die Leiterplatte im Gehause be- festigt. Die-
se sind zu l6sen und die Leiterplatte kann ausgetauscht werden.

Beim Einbau ist darauf zu achten, dass die Schrauben wieder durch Zahnscheiben gesichert
werden. Erst nachdem alle Steckverbindungen wieder geschlossen wurden, darf die Versorgungs-
spannung wieder eingeschaltet werden.

11.3 Austausch der Elektronik

Die Messumformerelektronik darf nur als
kompletter Einschub ausgetauscht werden!
Beim Austausch einzelner Komponenten ist
der Umformer weder hinsichtlich seiner Mess-
eigenschaften noch seiner analogen Ausgén-
ge anschlieend nicht mehr kalibriert. Der
Austausch erfolgt, wie nachfolgend beschrie-
ben:

1. Versorgungsspannung ausschalten.

2. Offnen des Deckel mit der Glasschei-
be zum Elektronikraum.

3. Die 4 Schrauben gleichmaRig, gleich-
zeitig l6sen.

4. Elektronikstapel vorsichtig herauszie-
hen.

5. Den steckbaren Datenspeicher (DSB)
aus der Fassung auf der Basisplatine
entnehmen und in die Ersatzelektronik
einstecken.

6. Die neue Elektronik wieder einsetzen.

7. Vor dem Einschalten nochmals den korrekten Anschluss aller Leitungen und Sitz aller Bauteile
prifen.

AFI A

Nach dem Austausch ist der Messumformer durch die Ubernahme des Datenspeicherbausteines (DSB)
fur den Sensor kalibriert. Alle Zahlerstande und Einstellung wurden tibernommen.
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12. Bedieneinheit BE5

12.1 Allgemeines

Die Bedienung des Messwertumformers UMF3 erfolgt Uber eine Bedieneinheit oder (ber eine
HART®-Schnittstelle.

Nachfolgend ist die Bedienung und Parametrierung des Messumformers mit der im Elektronik-
raum integrierten, Bedieneinheit beschrieben.

Befestigungsschrauben
fur Bedieneinheit

zweizeiliges alphanumerisches
LC-Display mit

16 zeichen pro Zeile

Format 15 x 52mm

Tastaturfeld

Eingabetaste
Cursortaste, nach rechts weisend
Cursortaste, nach oben weisend

Cursortaste, nach unten weisend
Cursortaste, nach links weisend

Abbruchtaste

12.2 Anzeige

In der Bedieneinheit des UMF3 ist eine hintergrundbeleuchtete, 2-zeilige, alphanumerische An-
zeige mit jeweils 16 Stellen integriert (Format: 10 x 50 mm). Hier kdnnen Messdaten und Ein-
stellungen direkt abgelesen werden.

Die Flussigkristallanzeige (LCD) kann im Temperaturbereich von —20 °C bis +60 °C betrieben
werden, ohne Schaden zu nehmen. Bei Temperaturen um und unterhalb des Gefrierpunktes
(0 °C) wird eine LCD-Anzeige trédge. Die Ablesbarkeit von Messwerten ist dann eingeschréankt.
Unterhalb von —10 °C kénnen nur noch statische Anzeigen (Parametereinstellungen) zur Anzeige
gebracht werden. Oberhalb von 60 °C nimmt der Kontrast einer LCD-Anzeige stark ab und es
besteht die Gefahr der Austrocknung der Fliissigkristalle.
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12.3 Betriebsarten

Der UMF3 kann in unterschiedlichen Betriebsarten betrieben werden:

1. Anzeigen:

In dieser Betriebsart kdnnen die Messwerte in unterschiedlichen

Kombinationen sowie die Einstellungen des UMF3 angezeigt wer-
den. Eine Anderung von Parametern ist nicht méglich. Anzeigen ist
die Standardbetriebsart nach Anlegen der Betriebsspannung.

2. Programmieren:

In dieser Betriebsart konnen die Parameter des UMF3 verandert

werden. Nach Eingabe des entsprechenden Passwortes sind ent-
weder nur die kundenanderbaren Funktionen (Kunden-Passwort)
oder alle Funktionen (Service-Passwort) zur Anderung freigegeben.

12.4 Bedienung

12.4.1 Bedienoberflache

Die Funktionsklassen repréasentieren Uberschriften, unter denen Anzeigen und Parameter zusammen-
gefasst sind, die logisch zusammengehoren.

Darunter, in der MenlUebene, findet
man direkt alle Messwertanzeigen
oder die Uberschriften der dahinter
liegenden Einstellungen (Parameter-
ebene).

Alle Funktionsklassen sind ringférmig
(,waagerecht”) miteinander verbun-
den, ebenso alle einer Funktionsklas-
se zugeordneten Unterpunkte (,senk-
recht®).

-

Legende

g

Menuebene

Hauptmenupunkt /
Uberschrift

FUNKTIONSKLASSE

FUNKTIONSKLASSE

Funktion
mit Eingaben

Zahlenwert-
eingabe
153.40

Y

Y

Parameterebene

Anzeigefeld

i /E Untermenipunkt
y

Funktion mit
alternativen
Eingaben

Auswahl
[nein]

L
nein

ja

N

Betriebsanleitung UMF3
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12.4.2 Tasten und deren Funktion
Zur Veranderung der Einstellungen stehen sechs Tasten zur Verfligung.

Cursortasten:

Achtung
Diese Tasten dirfen nicht mit scharfkantigen oder spitzen Gegenstanden wie Ku-
gelschreibern oder Schraubendrehern bedient werden!

Mit Hilfe der Cursortasten kdnnen Zahlenwerte verandert und ja/nein Antworten
gegeben, sowie Parameterauswahlen getroffen werden.
Im Folgenden wird die Tastenbezeichnung durch ein Symbol ersetzt

Bezeichnung Symbol

Cursortaste, nach rechts weisend | p

Cursortaste, nach links weisend

4
Cursortaste, nach oben weisend VS
Cursortaste, nach unten weisend | v

Abbruch-Taste:

Eingabe-Taste:

Mit der Esc-Taste wird die momentane Aktion abgebrochen. Man gelangt zur
nachsthdheren Ebene, aus der man die Aktion wiederholen kann.
Durch zweifache Betétigung der Esc-Taste gelangt man direkt zur Funktionsklas-
se MESSWERTE.

Mit der J-Taste gelangt man von der Meniuebene in die Parameterebene.
Eingaben werden immer mit der J-Taste bestéatigt.

{ J -

Py Tastaturfeld

Returntaste

i \
\ \\ \ \ " Cursortaste, nach rechts weisend
\ A\
\\ \ \\ Cursortaste, nach oben weisend

\ \ \ Cursortaste, nach unten weisend

\ A\ Cursortaste, nach links weisend

Abbruchtaste
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12.4.3 Funktionsklassen, Funktionen und Parameter

Die Bezeichnung der Funktionsklassen wird grundsitzlich in GroBbuchstaben angezeigt (,,Uber-
schriften®). Die Funktionen innerhalb der Funktionsklassen werden in Grof3- und Kleinbuchsta-
ben angezeigt.

Die Beschreibung der Funktionsklassen und Funktionen erfolgt in den Abschnitten 13
,,Funktionen des Messwertumformers UMF3" ab Seite 39.

In der unteren Zeile stehen:

- Informationstexte,

- Ja/Nein - Antworten,

- Alternativ-Werte,

- Numerische Werte (gegebenenfalls mit Dimensionsangabe),
- Fehlermeldungen.

Wird versucht Werte zu verandern, ohne vorher das bendtigte Passwort eingegeben zu haben,
erscheint die Meldung "kein Zugriff!!“. (Siehe hierzu auch 12.3 Betriebsarten Seite 35 und
12.4.3.3 Passworter auf Seite 38)

12.4.3.1 Auswahlfenster / eine Auswahl treffen

In einem Auswahlfenster steht in der ersten Zeile der LCD-Anzeige immer die Uberschrift. In der zweiten
Zeile wird die aktuelle Einstellung dargestellt. Sie wird in eckigen Klammern ,[ ]* gesetzt, wenn man sich in
der Betriebsart ,Programmieren” befindet.

Funktion
[Einstellung]

In der Betriebsart Programmieren (siehe 12.3 Betriebsarten Seite 35), d.h. nach vorausgehender Eingabe
des Passwortes (siehe 12.4.3.3 Passworter Seite 38 und 13.2 Funktionsklasse: PASSWORT Seite 45),
kann eine neue Auswahl mit der « -Taste oder der ¥ -Taste zwischen den zur Verfigung stehenden Ein-
stellungen gewahlt werden. Die Auswahl wird mit der J-Taste bestétigt und ibernommen. Ein Abbruch mit
der Esc-Taste behdlt die bisherige Einstellung bei.
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12.4.3.2 Eingabefenster / einen Wert andern

In einem Eingabefenster steht in der ersten Zeile der LCD-Anzeige immer die Uberschrift. In der
zweiten Zeile wird der Zahlenwert dargestellt.

Beispiel:

Funktion
-4,567 Einheit

Voraussetzung fir die Wertédnderung ist die Betriebsart Programmieren (siehe 12.3 Betriebsarten Seite
35), d.h. es wurde das Passwort (siche 12.4.3.3 Passworter Seite 38 und 13.2 Funktionsklasse:
PASSWORT Seite 45) zuvor korrekt eingegeben. Durch Betatigen der ¢ -Taste oder der * -Taste wird
der blinkende Cursor jeweils eine Dezimalstelle nach links, bzw. nach rechts versetzt. Durch Betétigen der
“ -Taste wird die Dezimalstelle, unter der sich der Cursor befindet, um "1" erhéht, durch Betéatigen der
¥ -Taste wird die Dezimalstelle um "1" erniedrigt. Analog wird das Vorzeichen geandert, indem man den
Cursor vor die erste Ziffer platziert. Der neue Wert wird mit der .J-Taste bestatigt und Ubernommen. Ein
Abbruch mit der Esc-Taste behélt den alten Wert.

12.4.3.3 Passworter

Die Betriebsart Programmieren ist durch Zugangspassworter gegen unberechtigten Zugriff gesichert. Mit
dem Kunden-Passwort lassen sich alle Funktionen, die kundenseitig geandert werden kénnen, freigeben.
Dieses Passwort kann vom Kunden nach der Erst-Inbetriebnahme verandert werden. Anderungen miis-
sen deshalb gut gesichert aufbewahrt werden.

Bei der Auslieferung des UMF3 ist das Kunden-Passwort: ,0002“

Mit dem Service-Passwort lassen sich alle Funktionen des UMF3 bedienen. Dieses Passwort
wird nicht an Kunden weitergegeben.
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13. Funktionen des Messwertumformers UMF3
Die Softwarefunktionen des UMF3 sind in Funktionsklassen gegliedert. Sie sind ringférmig angeordnet.
Und mit den ¢ oder * Cursortasten erreichbar. Mit der Esc-Taste erreicht man immer den Ausgangs-

punkt — die Funktionsklasse MESSWERTE.

Funktionsklassen
(Hauptmenii des UMF3)

MESSWERTE

EINSTELLUNGEN

AUFNEHMER

EINSTELLUNGEN
UMFORMER UMF3

SELBSTTEST

SIMULATION

STROM-AUSGANG

STATUS
AUSGANG

.

PASSWORT

IMPULS-AUSGANG

ZAHLER

MESSWERT-

VERARBEITUNG

DURCHFLUSS

/

Im Folgenden sind alle Softwarefunktionen, die mit dem Kunden-Passwort zuganglich sind und
ihre Bedienung beschrieben. Sonderfunktionen (Servicefunktionen), die nur dem Hersteller vor-
behalten sind, sind nicht Gegenstand dieser Betriebsanleitung.
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13.1 Funktionsklasse: MESSWERTE

In der Funktionsklasse MESSWERTE sind alle zur Verfugung stehenden Arten und Kombinati-
onen von Messwertanzeigen zusammengefasst.

Funktionsklasse
MESSWERTE

> MESSWERTE -
A
Volumen- Qv
durchfluss Zahler 1
4 A
A Y
N Qv
Zé&hler 1 Vorfluss Zshler 2
Y Y
A A
u Qv
Zahler2 Vorfluss Geschwindigkeit
A A
A Y
u . Betriebszeit
Z&hler Ruckfluss 1T 14h 37min
4 A
3 Y P ——
FlieRgeschwin- El.ekronik-
digkeit temperatur )
9 28,06 °C Anzeigevon
[av]
A A
Y A\ Qv
Zahler1V
Qv Anzeige bei Zahler 2V
rel. Durchfluss % Einschalten Zshler R
Geschwindigkeit
A 1 QVabs + QVrel
QV + Zahler1
\ QV + Zéhler 2
QV + Geschwindigkeit
Priffeld
Priffeldanzeige

. —
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13.1.1 Volumendurchfluss
Wird die Funktion "Volumendurchfluss" ausgewahlt, erscheint zum Beispiel folgende Anzeige:

Volumendurchfluss
100.0 I’h

Auf der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert des Volumendurchflusses angezeigt. Die Einheit der Anzeige
wird in der Funktionsklasse DURCHFLUSS mit der Funktion "Volumendurchfluss Einheit" festgelegt.

13.1.2 Vorflusszahler 1

Der Vorflusszahler 1 und Vorflusszahler 2 sind voneinander unabhéngige Zahler, welche auch separat
zuruckgesetzt werden kdnnen. So kann beispielsweise mit dem Zahler 1 das gemessene Volumen pro
Jahr oder Monat gemessen werden. Wird die Funktion "Vorflusszéhler 1" ausgewahlt, erscheint z. B. fol-
gende Anzeige:

Zahler 1 Vorfluss
+ 000001.0 |

Auf der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert des Vorflusszahlers 1 angezeigt. Die Einheit der Anzeige wird
in der Funktionsklasse ZAHLER mit der Funktion "Z&hler Einheit" festgelegt.

13.1.3 Vorflusszahler 2

Funktion wie der Vorflusszéhler 1 und kann beispielweise als Tagessummenzéhler verwendet werden.
Wird die Funktion "Vorflusszahler 2" ausgewahlt, erscheint z. B. folgende Anzeige:

Zahler 2 Vorfluss
+ 000001.0 |

Auf der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert des Vorflusszahlers 2 angezeigt. Die Einheit der Anzeige wird
in der Funktionsklasse ZAHLER mit der Funktion "Z&hler Einheit" festgelegt.

13.1.4 Ruckflusszahler
Wird die Funktion "Rickflusszéhler" ausgewahlt, erscheint z. B. folgende Anzeige:

Zahler Rickfluss
000000.0 |

Auf der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert des Riickflusszéhlers angezeigt. Die Einheit der Anzeige wird
in der Funktionsklasse ZAHLER mit der Funktion "Z&hler Einheit" festgelegt.
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13.1.5 FlieRgeschwindigkeit
Wird die Funktion "FlieBgeschwindigkeit" ausgewahlt, erscheint z. B. folgende Anzeige:

FlieRgeschwin-
digkeit 1,5 m/s

Auf der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert der mittleren FlieBgeschwindigkeit des Mediums angezeigt.
Die Einheit der Anzeige ist immer Meter pro Sekunde (m/s). Die mittlere FlieBgeschwindigkeit wird aus
dem gemessenen Volumendurchfluss und dem FlieRquerschnitt des Messrohres berechnet. Zur Berech-
nung des FlieBquerschnittes des Messrohres ist die Eingabe des Innendurchmessers des Messrohres
erforderlich. Die Eingabe erfolgt in der Funktionsklasse EINSTELLUNGEN AUFNEHMER + UMF mit der
Funktion ,Innendurchmesser®.

13.1.6 Relativer Durchfluss
Der relative Durchfluss entspricht dem prozentualen Verhaltnis zwischen dem (aktuellen) Volumendurch-

fluss und dem eingegebenen Endwert des Volumendurchflusses. Dieser Endwert wird in der Funktions-
klasse DURCHFLUSS mit der Funktion "Volumendurchfluss Qv Endwert eingestellt.
Die Berechnung erfolgt nach folgender Formel:

rel. Durchfluss = 100% * (Qabs - Anfangswert) / (Endwert - Anfangswert)

Wird die Funktion "Relativer Durchfluss" ausgewahlt, erscheint Auf der LCD-Anzeige zum Beispiel folgen-
de Anzeige:

rel. Durchfluss
95.3%

13.1.7 QV + Vorflusszahler 1

Wird die Funktion " Volumendurchfluss + Vorflusszahler 1" gewahlt, so erscheint in der ersten Zeile der
LCD-Anzeige der momentane Volumendurchfluss.

XXX.X |
Z1 XXX.XXI/h

In der zweiten Zeile wird der gegenwartige Zéhlerstand:angezeigt. Die Einheit der Durchflussanzeige wird
in der Funktionsklasse DURCHFLUSS mit der Funktion "Volumendurchfluss QV Einheit" festgelegt, die
Einheit des Zahler wird in der Funktionsklasse ZAHLER mit der Funktion "Z&hler Einheit" festgelegt.

13.1.8 QV + Vorflusszahler 2

Wird die Funktion " Volumendurchfluss + Vorflusszahler 2" gewahlt, so erscheint in der ersten Zeile der
LCD-Anzeige der momentane Volumendurchfluss:

XXX. X I/h
Z2 XXX.XXI

In der zweiten Zeile wird der gegenwartige Zahlerstand angezeigt. Die Einheit der Durchflussanzeige wird
in der Funktionsklasse DURCHFLUSS mit der Funktion "Volumendurchfluss QV Einheit" festgelegt, die
Einheit des Zahler wird in der Funktionsklasse ZAHLER mit der Funktion "Z&hler Einheit" festgelegt.
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13.1.9 QV + Geschwindigkeit
Wird die Funktion "Volumendurchfluss + Geschwindigkeit" ausgewahlt, erscheint folgende Anzeige:

XXX. X I/h
XXX. X m/s

In der ersten Zeile der LCD-Anzeige wird der aktuelle Wert des Volumendurchflusses und in der zweiten
Zeile die FlieRgeschwindigkeit des Mediums angezeigt. Die Einheit der Anzeige wird in der Funktionsklas-
se DURCHFLUSS mit der Funktion "Volumendurchfluss QV Einheit" festgelegt, die Einheit fur die Ge-
schwindigkeitsmessung ist immer m/s.

13.1.10 Betriebszeit
Wird die Funktion "Betriebszeit" ausgewahlt, erscheint folgende Anzeige:

Betriebszeit
1T 14h 37Min

Angezeigt wird die Betriebszeit in Tagen, Stunden und Minuten seit der Inbetriebnahme durch den Her-
steller.

13.1.11 Elektroniktemperatur
In der Anzeige erscheint die gemessene Temperatur der Umformerelektronik im Gehauseinneren:

El.-temperatur
28.06 °C

Die angezeigte Temperatur sollte 65 °C niemals Uberschreiten.

13.1.12Anzeige bei Einschalten

Mit der Auswahl der Funktion "Anzeige bei Einschalten™ wird die Standardanzeige festgelegt.
Nach Anlegen der Betriebsspannung oder nach einem langeren Zeitraum ohne Tastenbetatigung
wechselt die Anzeige in die hier festgelegte Standardanzeige.

Anzeige von

[QV]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann eine der
hier aufgelisteten Standardanzeigen ausgewéhlt werden.
QV (Volumendurchfluss),

Zahler 1 V(orfluss),

Zéahler 2 V(orfluss),

Zahler R(uckfluss),

Geschwindigkeit,

QVabs + QVrel,

QV + Zahler 1,

QV + Zahler 2,

QV + Geschwindigkeit,

und dem Priiffeld.

VVVVVVYVYVVYY
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13.1.13Pruffeld

Die Priiffeldanzeige dient der Unterstiitzung bei der Fehlerdiagnose. Im Fehlerfall sind die in der
Anzeige im Klartext angezeigten Fehlermeldungen und der Inhalt dieser Pruffeldanzeige unse-
rem Service mitzuteilen.

XXX. XXX ggooo

iiii I gguuu

Die angezeigten Werte sind Dezimalwerte und folgendermal3en zu interpretieren:

XXX XXX: Ist ein Mal3 fur die Messspannung an den Elektroden.

ggooo: Ist ein Malf3 flr den oberen Wert des Grundabgleiches.

iiii: Ist ein Mal3 fur die Gréf3e des Spulenstromes zur Magnetfelderzeugung.
Il Ist ein Mal3 fur die Leerrohrerkennung.

gguuu: Ist ein Mal3 fur den unteren Wert des Grundabgleiches.
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13.2 Funktionsklasse: PASSWORT

In der Funktionsklasse PASSWORT sind die Funktionen zur Eingabe und Anderung des Kun-
den-Passwortes, sowie zur Eingabe des Service-Passwortes zusammengefasst. Alle Aktionen

kdnnen mit der Esc-Taste abgebrochen werden.

Funktionsklasse
PASSWORT

N

PASSWORT

.

Kundenpasswort ?
Kundenpasswort 0000
neues

Kund;:é):riswon Kundenpasswort ?
0000

. Servicepasswort ?
Servicepasswort 0000

13.2.1 Kunden-Passwort

/

Wird die Funktion "Kunden-Passwort" ausgewahlt, erscheint nach Betétigen der .J-Taste folgen-

de Anzeige:

Kundenpasswort?
0000

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der ange-

zeigte Wert Uberschrieben werden.

Ist das Passwort richtig, erscheint auf der LCD-Anzeige:

Passwort
gultig

Ist das Passwort falsch, erscheint auf der LCD-Anzeige:

Passwort
unguiltig

Das Kunden-Passwort ist im Auslieferungszustand auf 0002 eingestellt.

Betriebsanleitung UMF3
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Nach Eingabe eines giltigen Kunden-Passwortes kénnen alle fir den Kunden zugénglichen Pa-
rameter der Software veréndert werden. Nach Abschalten der Betriebsspannung oder nach einer
Zeit von ca. 15 Minuten ohne Tastenbetatigung wird die mit der Eingabe des Passwortes verbun-
dene Freigabe zur Anderung von Einstellungen automatisch wieder zuriickgenommen. Ohne die
Eingabe des glltigen Passwortes kénnen alle Einstellungen betrachtet werden. Eine Anderung
der Parameter Uber HART ist jederzeit ohne Passworteingabe moglich.

13.2.2 Kunden-Passwort &ndern

Nach der giltigen Eingabe des Kunden-Passwortes ist man auch berechtigt, dieses Passwort zu &ndern
und ein eigenes Passwort zu vergeben. Wird die Funktion "Kunden-Passwort andern® ausgewahlt, er-
scheint nach Betétigen der J-Taste folgende Anzeige:

neues Passwort
eingeben 0000

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der ange-
zeigte Wert Uberschrieben werden.

Mit der Bestatigung durch die J-Taste, ist das neue Passwort gespeichert. Stellen Sie vor dem Bestatigen
sicher, dass das eingestellte Passwort mit dem gewiinschten tbereinstimmt!

&

Bewahren Sie eine Kopie des Passwortes sicher auf! Die Wiederfreischaltung eines Messum-
formers in unserem Hause bei verloren gegangenem Passwort gehért nicht zur Garantieleistung!

13.2.3 Service-Passwort

Zur Einstellung der zum Betrieb notwendigen Funktionen wird das Service-Passwort nicht beno-
tigt.

Das Service-Passwort ist nur den Servicemitarbeitern bekannt und wird nicht verbreitet. Bei un-
sachgemaRem Gebrauch kann die Parametrierung und Kalibrierung so verandert werden, dass
keine ordnungsgemalie Funktion mehr vorliegt.
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13.3 Funktionsklasse ZAHLER
In der Funktionsklasse ZAHLER sind folgende Funktionen zusammengefasst:

e

Funktionsklasse

N

\

A

Zéhler 2

~ ¢
|6schen

A

A 4

Ruickflusszahler
|6schen

ZAHLER
P ZAEHLER >
gezahlt werden:
Ui
m3
. |
Zéahler
A USG
Einheit UKG
kg
A t
ft3
hl
Y ZénlerIdschen
Zéhler 1 [nein]
l6schen -
nein

Zéhler léschen
[nein]
nein

ja

Zéahler léschen
[nein]

nein
ja

y

Zur Veranderung der Einstellungen muss zuvor das Kunden-Passwort eingegeben werden. Ohne
vorherige Eingabe kdnnen alle Einstellungen eingesehen aber nicht verandert werden. Alle Akti-
onen kdnnen mit der Esc-Taste abgebrochen werden.
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13.3.1 Zahler Einheit

Bei Auswahl der Funktion "Zahler Einheit" erscheint nach Betatigen der .J-Taste zundchst die
momentan eingestellte Einheit fur Vor- und Rickflusszéhler:

gezahlt werden:

(1]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann eine der
hier aufgelisteten Einheiten ausgewahlt werden.

» Volumeneinheiten: m3, und |, als auch USG, UKG, ft3, hl oder
» Masseeinheiten: kg und t.

Bei einer Anderung der Einheit werden die Zahler automatisch auf 0.00 zuriickgesetzt!

Die Masseeinheiten sind nur dann sinnvoll, wenn auch zuvor die Dichte des Mediums eingegeben wurde.
Die Auswahl wird abschlieRend mit der J-Taste bestatigt und Gbernommen. AnschlieRend werden die
Vor- und Rucklaufzahler in der gewéhlten Einheit angezeigt.

13.3.2 Zahler l6schen

Der Messumformer UMF3 besitzt 3 voneinander unabhéngige Zahler. Zahler 1 und Zahler 2 fir den Vor-
lauf und einen Rickflusszahler. Sie kénnen einzeln geldscht, d.h. auf den Anfangswert 0.00 zuriickge-
setzt werden.

Zum Rucksetzen der Summierzahler muss bewusst auf [ja] umgeschaltet werden.

Zahler 16schen

[nein]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswabhl treffen“ kann ,ja“ aus-
gewahlt werden. Mit der Esc-Taste oder durch Anwahl von [nein] lasst sich der Vorgang abbrechen, ohne
die Zahlerinhalte zu verandern.
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13.4 Funktionsklasse MESSWERTVERARBEITUNG

In der Funktionsklasse MESSWERTVERARBEITUNG sind Funktionen zusammengefasst, die die Verar-
beitung der gemessenen Werte beeinflussen.

Zur Veranderung der Einstellungen muss zuvor das Kunden-Passwort eingegeben werden. Ohne vorheri-
ge Eingabe konnen alle Einstellungen eingesehen aber nicht verandert werden. Alle Aktionen kdnnen mit
der Esc-Taste abgebrochen werden.

Funktionsklasse
MESSWERTVERARBEITUNG

< MESSWERTVERARBEITUNG

Filter
[mittel]

Filter schwach
mittel
stark
ohne

\

Zeitkonstante

Zeitkonstante ¢ 03s

J

Schleichmenge

Schleichmenge ¢ 01 %

A

A
Schleichmenge Hysterese
Hysterese q 015
A
Y
X.xxx Ih
Nullpunkt kal. ? [nein]
kalibrieren i
nein
ja

Ll

o "/
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13.4.1 Filter

Zur Reduzierung des Messwertrauschens kann ein Signalfilter benutzt werden. Es gibt folgende
Einstellungen:

e Ohne (Standardeinstellung)

e schwach

e mittel

e stark
Die Einstellungen ohne, schwach und mittel beeinflussen die Dynamik des Messwertes nicht
oder nur in sehr geringen Malie. Die eingestellte Dampfung (siehe 13.4.2 Zeitkonstante) be-
stimmt das dynamische Verhalten von Sensor und Messumformer. In der Einstellung ,,stark®
findet eine kréftige Tiefpassfilterung statt. Bei einer eingestellten Ddmpfung kirzer als 3 Sekun-
den, bestimmt im Wesentlichen der Rauschfilter die Dynamik hinsichtlich Messwertdnderungen.

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 Auswahlfenster / eine Auswahl treffen kann
zwischen den Filterstarken umgeschaltet werden. Die Auswahl wird mit der .I-Taste bestatigt
und ubernommen.

13.4.2 Zeitkonstante

Die Zeitkonstante dient zur Ddmpfung von sprunghaften Durchflussdnderungen, bzw. Stérungen.
Die Zeitkonstante wirkt auf die Anzeige des Messwertes und den Strom- und Impulsausgang und
kann in 1-Sekundenschritten von 1 bis 60 Sekunden eingestellt werden. Bei Auswahl der Funkti-
on "Zeitkonstante™ erscheint nach Betatigen der .I-Taste folgendes Auswahlfeld:

Zeitkonstante
03s

Es wird die aktuell eingestellte Zeitkonstante angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der angezeigte Wert Uberschrieben werden. Nach
Einstellung der neuen Zeitkonstante wird diese mit der .I-Taste bestatigt.

13.4.3 Schleichmenge

Die Schleichmenge gibt die Durchflussmenge in Prozent vom Messbereichsendwert an, die Uberschritten
werden muss, damit eine Messwertanzeige erfolgt. Solange der gemessene Durchfluss kleiner ist als
dieser Grenzwert ist (z. B. Leckage), werden Anzeige und Ausgéange zu "NULL" gesetzt. Die Schleich-
menge kann in 1-Prozentschritten von 0% - 20% eingestellt werden. Bei Auswahl der Funktion "Schleich-
menge" erscheint nach Betéatigen der .I-Taste folgendes Auswabhlfeld:

Schleichmenge
00 %

Es wird die aktuell eingestellte Schleichmenge angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern kann der angezeigte Wert Gberschrieben werden. Nach
Einstellung der neuen Schleichmenge wird diese mit der J-Taste bestéatigt.
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13.4.4 Schleichmenge Hysterese

Die Hysterese der Schleichmenge gibt die Durchflussmenge in Prozent vom Messbereichsendwert an, um
die die eingestellte Schleichmenge uberschritten sein muss, um die Durchflussanzeige zu aktivieren. Die
Hysterese der Schleichmenge kann in 1-Prozentschritten von 0 - 10 % eingestellt werden. Bei Auswahl
der Funktion "Schleichmenge Hysterese" erscheint nach Betétigen der J-Taste folgendes Auswabhlfeld:

Schleichmenge
Hysterese 00 %

Es wird die aktuell eingestellte Hysterese angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2
,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der angezeigte Wert Uberschrieben werden. Nach Einstellung
der neuen Hysterese wird diese mit der J-Taste bestatigt.

13.4.5 Nullpunkt kalibrieren

Mit der Funktion "Nullpunkt kalibrieren” kann in der Anlage der Nullpunkt des Messgerates
nachkalibriert werden. Die Kalibrierung empfiehlt sich, nach jedem Einbau oder nach Arbeiten
an der unmittelbar an den Sensor angrenzenden Rohrleitung durchzufuhren. Siehe auch Kapitel
3.4 Nullpunkteinstellung auf Seite 15.

ACHTUNG!

Diese Funktion darf nur ausgefiihrt werden, wenn sichergestellt ist, dass das Medium im
Sensor ruht. Wird die Funktion bei flieBendem Medium ausgefihrt, sind alle im Folgen-
den gemessenen Durchflusswerte falsch! Der Sensor muss hierzu komplett mit Medium
gefullt sein. Eine Teilflllung oder Lufteinschlisse kann zu einem falschen Nullpunktab-
gleich fuhren.

Bei Auswahl der Funktion "Nullpunkt kalibrieren™ erscheint nach Betétigen der .I-Taste die An-
zeige des aktuellen Restdurchflusses:

0,00 I/h
kal.? [nein]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 Auswahlfenster / eine Auswahl treffen kann
zwischen nein und ja umgeschaltet werden. Die Auswahl wird mit der .J-Taste bestétigt und
ubernommen. Der Nullpunkt wird bei Eingabe von "ja" neu kalibriert.
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13.5 Funktionsklasse DURCHFLUSS

In der Funktionsklasse DURCHFLUSS sind Funktionen zusammengefasst, die Anfangs- und Endwert,
sowie die Verarbeitung der gemessenen Durchflusswerte beeinflussen. Anderungen kénnen nur in der
Betriebsart Programmieren (siehe 12.3 Betriebsarten), d.h. nach vorausgehender Eingabe des Passwor-
tes (siehe 12.4.3.3 Passwdrter, 13.2 Funktionsklasse: PASSWORT), vorgenommen werden.

Funktionsklasse
DURCHFLUSS

- DURCHFLUSS
Volumendurchfluss
QVin[l/h]
I/'h
I/ min Grenzwert Grenzwert-
I/s Hysterese Hysterese 01 %
mé/ h
m3/ min A
Volumen- m3/s
durchfluss USG/ h
QV Einheit USG/ min
'y USG/s
UKG/ h A
UKG / min
UKG/s "
) Dichte
kg/h Dichte 4 00998.8 g/l
t/h
fte/s
MGD 4
Mid Y
h 4 r—
Geschwindigkeit. Anfangswert
Volumendurchfl.. QV Anfang = 0% Anfangswert 00.00 m/s
Anfang 00000.00 I/h \ )
—— i
A
A
Y r—
Geschwindigkeit Endwert
Volumendurchfl. | QV Endwert = 100% Endwert 10.00 m/s
Endwert 01000.00 Ih \ /
A
A
\ 4 Y
Durchfluss Durchfluss Volumend. < Volumendurchfluss
Grenzwert MIN MIN =10 % LSL LSL -03580 m3/h
A A
Y \i
Durchfluss | Durchfluss Volumend. | Volumendurchfluss
Grenzwert MAX MAX =90 % USL USL 03580 m3h
k :

Zur Veranderung der Einstellungen muss zuvor das Kunden-Passwort eingegeben werden. Ohne vorheri-
ge Eingabe kdnnen alle Einstellungen eingesehen aber nicht verandert werden. Alle Aktionen kdnnen mit
der Esc-Taste abgebrochen werden.
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13.5.1 Volumendurchfluss QV Einheit

Mit dieser Funktion wird die physikalische Einheit fur alle Anzeigefunktionen, Grenzwerte und
den Messbereichsendwert des VVolumendurchflusses festgelegt. Bei Auswahl der Funktion "Vo-
lumendurchfluss QV Einheit" erscheint nach Betétigen der .I-Taste folgendes Auswahlfeld:

Volumendurchfluss
in [I/h]

[y

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann eine der
hier aufgelisteten Einheiten ausgewahlt werden:

I/h, I/min, I/s

m3/h, m3/min, m3/s

USG/h, USG/min, USG/s,

UKG/h, UKG/min, UKG/s,

Ka/h, t/h,

ft3/s, MGD (Mega US Gallonen / Tag), Ml/d (Mega Liter / Tag).

Die Auswahl wird mit der J-Taste bestatigt und tibernommen

VVVVYVYY

13.5.2 Volumendurchfluss Messbereichsanfang

Mit dieser Funktion wird der Messbereichsanfangswert fir den Volumendurchfluss festgelegt.
Die Eingabe erfolgt in der Einheit, die in der Funktion "Volumendurchfluss Einheit" eingestellt
worden ist. Der Messbereichsanfangswert wird tblicherweise auf 0.0 gesetzt. Er skaliert den dem
Volumendurchfluss zugeordneten Stromausgang und Frequenzausgang. Wunscht man eine
Spreizung des Signalausganges, so kann der Messbereichsanfang angehoben werden.

Bei Auswahl der Funktion "Volumendurchfluss Messbereichsanfang® erscheint nach Betdtigen
der .I-Taste folgendes Auswahlfeld:

QV Anfang = 0%
XXXXX. XX I/h

Es wird der aktuell eingestellte Messbereichsanfang fur den Volumendurchfluss angezeigt. Entsprechend
der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern“ kann der angezeigte Wert
Uberschrieben werden.
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13.5.3 Volumendurchfluss Messbereichsendwert

Mit dieser Funktion wird der Messbereichsendwert fir den VVolumendurchfluss festgelegt. Die
Eingabe erfolgt in der Einheit, die in der Funktion "Volumendurchfluss Einheit" eingestellt wor-
den ist. Der Messbereichsendwert skaliert den dem Massedurchfluss zugeordneten Stromausgang
und Frequenzausgang. Bei Auswahl der Funktion "Volumendurchfluss Messbereichsendwert"
erscheint nach Betatigen der J-Taste folgendes Auswahlfeld:

QV Endwert=100%
+ XXXXX. XX kg/h

Es wird der aktuell eingestellte Messbereichsendwert fir den Massedurchfluss angezeigt. Entsprechend
der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert dndern“ kann der angezeigte Wert
Uberschrieben werden.

13.5.4 Durchfluss Grenzwert MIN

Der MIN-Grenzwert fur den Volumendurchfluss kann Gber den Statusausgang ausgewertet wer-
den. Er wird in % vom eingestellten Messbereich (Anfangswert bis Endwert) eingegeben. Unter-
schreitet der Volumendurchfluss diesen Grenzwert, so wird bei entsprechender Zuordnung der
Statusausgang gesetzt. Ist auch fir den Stromausgang die Alarmfunktion aktiviert, so &ndert sich
der eingeprégte Strom zu <3,2mA oder > 20,5mA / 22mA.

Bei Auswahl der Funktion "Durchfluss Grenzwert MIN™ erscheint nach Betétigen der .I-Taste
folgendes Auswahlfeld:

Durchfluss
MIN =10 %

Es wird der aktuell eingestellte MIN-Grenzwert angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in
Kapitel 12.4.3.2 ,,Eingabefenster / einen Wert andern* kann der angezeigte Wert iberschrieben
werden.

13.5.5 Durchfluss Grenzwert MAX

Der MAX-Grenzwert fir den Volumendurchfluss kann tber den Statusausgang ausgewertet werden. Er
wird in % vom eingestellten Messbereichsendwert eingegeben. Uberschreitet der Volumendurchfluss
diesen Grenzwert, so wird bei entsprechender Zuordnung der Statusausgang gesetzt. Ist auch fir den
Stromausgang die Alarmfunktion aktiviert, so andert sich der eingepragte Strom zu <3,2mA oder >
20,5mA / 22mA.

Bei Auswahl der Funktion "Volumendurchfluss Grenzwert MAX" erscheint nach Betatigen der

J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Volumendurchfluss
MAX =90 %

Es wird der aktuell eingestellte MAX-Grenzwert angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern“ kann der angezeigte Wert Uberschrieben werden.
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13.5.6 Grenzwert-Hysterese

Die Hysterese der QV-Grenzwerte gibt die Durchflussmenge in Prozent vom Messbereichsendwert an,
um die die eingestellten Grenzwerte unter- bzw. Uberschritten werden missen, um die Alarmfunktion zu
aktivieren oder zu deaktivieren. Die Hysterese der QV-Grenzwerte kann in 1-Prozentschritten von
0 - 10 % eingestellt werden. Bei Auswahl der Funktion "QV Grenzwert-Hysterese" erscheint nach Betéati-
gen der J-Taste folgendes Auswabhlfeld:

QV Grenzwert-
Hysterese 00 %

Es wird die aktuell eingestellte Hysterese angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2
-Eingabefenster / einen Wert &ndern® kann der angezeigte Wert tGiberschrieben werden.

13.5.7 Dichte

Wird als Dimension (13.5.1 Volumendurchfluss QV Einheit) eine Masseneinheit in kg oder t gewahlt, dann
muss hier die Dichte des Mediums in g/l eingegeben werden. Mittels dieser Angabe berechnet der Mess-
umformer die Messwertanzeige in der gewahlten Massedurchflusseinheit.

Bei Auswahl der Funktion "Dichte" erscheint nach Betétigen der J-Taste folgendes Eingabefeld:

Dichte
998.2 g/l

Es wird die aktuell eingestellte Dichte des Mediums angezeigt. Entsprechend der Beschreibung
in Kapitel 12.4.3.2 ,,Eingabefenster / einen Wert dandern* kann der angezeigte Wert {iberschrie-
ben werden.

[@ Die Dichte ist ein VVorgabewert, kein Messwert.

13.5.8 Geschwindigkeit Anfangswert

Mit dieser Funktion wird der Messbereichsanfangswert fiir die Durchflussgeschwindigkeit fest-
gelegt. Die Eingabe erfolgt in der Einheit m/s Der Messbereichsanfangswert wird (iblicherweise
auf 0.0 gesetzt. Er skaliert den der Durchflussgeschwindigkeit zugeordneten Stromausgang und
Frequenzausgang. Winscht man eine Spreizung des Signalausganges, so kann der Messbereichs-
anfang angehoben werden.

Bei Auswahl der Funktion "Geschwindigkeit Messbereichsanfang® erscheint nach Betétigen der
J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Anfangswert
00.00 m/s

Es wird der aktuell eingestellte Messbereichsanfang fur die Durchflussgeschwindigkeit angezeigt. Ent-
sprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der angezeig-
te Wert Uberschrieben werden.
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13.5.9 Geschwindigkeit Endwert

Mit dieser Funktion wird der Messbereichsendwert flr die Durchflussgeschwindigkeit festgelegt.
Die Eingabe erfolgt in der Einheit m/s, Der Messbereichsendwert skaliert den dem Massedurch-
fluss zugeordneten Stromausgang und Frequenzausgang. Bei Auswahl der Funktion "Geschwin-
digkeit Endwert" erscheint nach Betétigen der J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Endwert-
10.00 m/s

Es wird der aktuell eingestellte Messbereichsendwert fur die Durchflussgeschwindigkeit angezeigt. Ent-
sprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der angezeig-
te Wert Uberschrieben werden.

13.5.10Volumendurchfluss LSL (Informationsfeld)

Reprasentiert den minimalen Messbereichsendwert bezogen auf den Innendurchmesser des Mess-
wertaufnehmers. Ublicherweise ist dieser Wert auf eine Stromungsgeschwindigkeit von -11 m/s ausge-
legt.

QV LSL
XX XXX 1/h

13.5.11Volumendurchfluss USL (Informationsfeld)

Reprasentiert den maximalen Messbereichsendwert bezogen auf den Innendurchmesser des Mess-
wertaufnehmers. Ublicherweise ist dieser Wert auf eine Stromungsgeschwindigkeit von +11 m/s ausge-
legt.

QV USL
XX XXX 1/h
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13.6 Funktionsklasse IMPULSAUSGANG
In der Funktionsklasse IMPULSAUSGANG sind alle Funktionen zusammengefasst, die den Im-

pulsausgang beeinflussen.

-

Funktionsklasse
IMPULSAUSGANG

N

.

IMPULSAUSGANG

Impuls- oder

f

Ausgabe von
[Impulsen]

Frequenzausgang

y

A

Impulsausgang

Impulse
Frequenz
\ q

\

J

1.01

kg
t
m3

Einheit

A

A

I
USsG
UKG

ft3
hl

é gezahlt werden )

J

é 1 Impuls pro
[1.0] Einheit

\

0.001

Impulswertigkeit

A

0.01
0.1
1.0

10.0

\ 100.0

Impulsbreite

Impulsbreite

0050.0 ms

/
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13.6.1 Impuls- oder Frequenzausgang

Mit der Funktion "Impuls- oder Frequenzausgang" wird festgelegt, ob Impulse pro gezéhlte Ein-
heit ausgegeben werden, oder ob eine Frequenz von 0 — 1kHz analog zum Messbereich ausgege-
ben wird.

Wird die Einstellung Frequenz gewahlt, so wird die maximale Frequenz von 1kHz bei Erreichen
des Messbereichsendwertes fiir den Massedurchfluss bzw. VVolumendurchfluss (abhéngig von der
gewdhlten Impulseinheit) erzeugt. Liegt der Durchfluss unterhalb der Schleichmenge, so ist die
Frequenz tatsachlich 0 Hz.

Wird die Einstellung Impuls gewdhlt, so bestimmen die Impulswertigkeit und Einheit die Anzahl
der Impulse je Durchflussmenge. Wird eine Kombination dieser Grolien eingestellt, die bei dem
Messbereichsendwert nicht in Echtzeit zu erfiillen ist (z.B. die Anzahl der Impulse je Zeiteinheit
kann aufgrund der zu grof3 gewéhlten Impulsbreite nicht erzeugt werden), so erscheint die Feh-
lermeldung: ,,Impulsbreite zu grof3* oder ,,Parameter inkonsiStent!*.

Nach Betétigen der J-Taste wird die bisherige Einstellung sichtbar.

Ausgabe von

[Impulsen]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswabhl treffen” kann zwischen
Frequenzausgang und Impulsausgang (Standard) gewahlt werden.

13.6.2 Impulsausgang Einheit

Mit dieser Funktion wird die Einheit festgelegt, die gezahlt werden soll. Bei Auswahl der Funktion "Impuls-
ausgang Einheit" erscheint nach Betétigen der J-Taste folgendes Auswahlfeld:

gezahlt werden
[m?]

Es wird der aktuell eingestellte Wert angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1
»LAuswahlfenster / eine Auswabhl treffen“ kann eine der hier aufgelisteten Einheiten ausgewahlt werden:
» Volumeneinheiten
o m3, |, USG, UKG, ft3, hl.
» Masseeinheiten:
o kgt
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13.6.3 Impulswertigkeit

Mit dieser Funktion wird festgelegt, wie viele Impulse pro gezahlter Einheit ausgegeben werden.
Bei Auswahl der Funktion "Impulswertigkeit” erscheint nach Betatigen der J-Taste die bisher
gewahlte Einheit.

1 Impuls pro
[1.0] Einheit

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann eine der
hier aufgelisteten Wertigkeiten ausgewahlt werden:
> Wertigkeiten:
o 0.001,0.01,0.1,1.0, 10.0, 100.0

13.6.4 Impulsbreite

Die Breite des Impulses, der ausgegeben werden soll, kann mit dieser Funktion verandert werden. Ist die
Impulsbreite flr die tatsachliche Impulszahl zu grof3 gewahlt, erscheint die Warnmeldung ,Impulsbreite zu
grof fir Endwert".

Bei Auswahl der Funktion "Impulsbreite” erscheint nach Betétigen der .I-Taste folgendes Auswahlfeld:

Impulsbreite
0050.0 ms

Es wird die aktuell eingestellte Impulsbreite angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2
~Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der Wert fiir die Impulsbreite Gberschrieben werden.

Die maximal mdgliche Ausgangsfrequenz lasst sich aus der Formel

1

= . <1000Hz
2*impulsbreite[ms]

berechnen. Fir die Ansteuerung von externen elektronischen Z&hlern empfehlen wir Impulsbrei-
ten >4 ms, fur elektromechanische Zahler die VVoreinstellung von 50ms.
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13.7 Funktionsklasse STATUSAUSGANG

In der Funktionsklasse STATUSAUSGANG sind alle Funktionen zusammengefasst, die zur Ein-
stellung des Statusausgangs dienen.

Funktionsklasse
STATUSAUSGANG

- STATUSAUSGANG

(" sowsay )

Status aktiv
[geschlossen]

Statusausgang
Aktiv-Zustand

geschlossen

'y gedffnet

Status zeigt
v [Ruckfluss]

Vorfluss
Ruickfluss
MIN QV
MAX QV
Alarm
Imp2 90°

——
)

Status zeigt
v [nicht vorhanden]

Statusausgang 1
Zuordnung

A

nicht in der
Standardausfiihrung
enthalten

nichtvorhanden
Vorfluss
Ruickfluss
MIN QV
MAX QV
Alarm

nicht in der

Eingang l6st aus Standardausfiihrung
y [nicht vorhanden] enthalten

Statusausgang 2
Zuordnung

A

nichtvorhanden
Zadhler=0
Nullpunkt
Fehler riicksetzen

- — /

13.7.1 Statusausgang Aktiv-Zustand

Der Ausgang ist vergleichbar einem Relaisschalter, der als SchlieRer oder als Offner arbeiten
kann. In sicherheitsgerichteten Anwendungen wahlt man die Einstellung Offner, damit ein Ver-
sorgungsspannungsausfall oder ein Ausfall der Elektronik wie ein Alarm detektiert werden kann.
In Standardanwendungen verwendet man den Ausgang als SchlieRer.

Binareingang

Seite 60 von 85 Betriebsanleitung UMF3



Y

Heinrichs

“~—

KOBOLD Group

Mit der Funktion "Statusausgang Aktiv-Zustand™” wird das Verhalten des Ausgangs festgelegt.

Ausgang aktiv

[geschlossen]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann eine der
Einstellungen:

» geschlossen,
» geoffnet
ausgewahlt werden.

13.7.2 Statusausgang 1 Zuordnung

Mit dieser Funktion wird festgelegt, welchem Ereignis der Ausgang zugeordnet ist. Die Stan-
dardeinstellung ist die Zuordnung Rickfluss.

Bei Auswahl der Funktion "Statusausgang Zuordnung" erscheint nach Betétigen der .J-Taste die
aktuelle Zuordnung.

Ausgang zeigt
[Ruckfluss]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswabhl treffen“ kann eine der
hier aufgelisteten Zuordnungen ausgewahlt werden:
» Durchflussrichtungserkennung:
o Vorfluss,
o Rickfluss,
» Grenzwerte:
o MINQV,
o MAXQV,
» Alle Grenzwerte und Fehlererkennung:
o Alarm.

13.7.3 Statusausgang 2

Dieser Ausgang ist in der Standardausfuhrung nicht verfligbar. In der erweiterten Ausfuihrung
kann ein um 90° phasenverschobener Impulsausgang oder eine weitere Statusmeldung ausge-
wahlt werden.

13.7.4 Binareingang Zuordnung

Dieser Eingang ist in der Standardausfuhrung nicht verfligbar. In der erweiterten Ausfiihrung
konnen hier extern Fehlermeldungen quittiert oder die Z&hler zurtickgesetzt werden.
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13.8 Funktionsklasse STROMAUSGANG

In der Funktionsklasse STROMAUSGANG werden die Einstellungen fur den Stromausgang des
Messumformers vorgenommen.

Funktionsklasse
STROMAUSGANG

< —P> STROMAUSGANG
Stromausgang 11
S [4-21,6mA]
tromausgang )
4-20mA W
4-20,5mA
A
Y ( Alarm )
[>22mA]
Stromausgang
Alarm <3.6mA
>22 mA
4 \_  unbenutzt J
A 4
( Strom zeigt )
Stromausgang [Durchfluss]
Zuordnung Durchfluss

\ | Geschwindigleit ) /

13.8.1 Stromausgang 4 - 20 mA

Mit der Funktion "Stromausgang 4 - 20 mA" wird festgelegt, in welchem Bereich der Stromausgang be-
trieben wird. Der Bereich von 4 — 20,5 mA folgt der NAMUR-Empfehlung und Uberstreicht den Bereich
von 0 bis 104% vom Messbereich Der Standardbereich von 4 ... 21,6mA gestattet eine Aussteuerung bis
110% des Messbereichs.

Nach Betatigen der J-Taste ist die aktuelle Einstellung ablesbar.

Stromausgang 11
[4] - 21,6 mA

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann zwi-
schen den Einstellmdglichkeiten ausgewahlt werden:

o 4-216mA

e 4-205mA
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Stromausgang
25,00 mA
£ 20,00 mA A
o -
7 —
» 15,00 mA —
=4 » o
T 10,00 mA e
%)) —
=] - e
< 5,00 mA [ et I
0,00 mA + : : ‘ ‘ ‘
0% 20% 40% 60% 80% 100% 120%
MeRwert
---B---4-20,5mA 4-21,6 mA
NAMUR Standard

13.8.2 Stromausgang Alarm

Mit dieser Funktion kann festgelegt werden, welchen Zustand der Stromausgang bei der Erkennung eines
Alarmzustandes annimmt. Diese Information kann im Leitsystem ausgewertet werden. Nach Betéatigen der
J-Taste ist die aktuelle Einstellung ablesbar.

Alarm
[>22mA]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswabhlfenster / eine Auswahl treffen® kann man
zwischen:

> unbenutzt, keine Alarmfunktion

> >22mA Stromuberhéhung im Alarmfall oder

» <3,6mA Stromabsenkung im Alarmfall
wahlen.

13.8.3 Zuordnung Stromausgang

Mit dieser Funktion kann festgelegt werden, welche Funktion dem Stromausgang zugeordnet wird. Nor-
malerweise ist dies der Volumendurchfluss. Alternativ kann er auch der Flie3geschwindigkeit zugeordnet
werden. Nach Betétigen der J-Taste ist die aktuelle Einstellung ablesbar.

Strom zeigt
[Durchfluss]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ kann man
zwischen:

» Durchfluss

» Geschwindigkeit
wahlen.
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13.9 Funktionsklasse SIMULATION

In der Funktionsklasse SIMULATION sind Funktionen zur Simulation der Ausgdnge zusam-
mengefasst. Ist die Simulation eingeschaltet, so werden alle Ausgangsignale entsprechend der
gewdhlten Simulationsart erzeugt. Die angeschlossene Peripherie kann so auch ohne flieRendes

Medium getestet werden.

Die Simulation schaltet sich ca. 10 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung der Bedieneinheit
oder nach dem Abschalten der Betriebsspannung automatisch ab. Die Simulation kann auch tber
HART®-Kommandos eingeschaltet und gesteuert werden.

-

Funktionsklasse

N

SIMULATION
-—p| SIMULATION >
A
Simulation h / Statusausgang
Simulation [aus] Simulation direkt fan]
an/ aus an Stautusausgang an
7y aus ) y aus
Y Simulation h A
. ! direkt
Simulation Simulation direkt Frequenz setzen
Vorgabe Q /direkt - Imulation di uenz setz
gabe Q direkt Impulsausgang 0010 Hz
r'Y Q Y,
A
\ 4
h A
Simulation Vorgabe Q
Vorgabe Q +0900.000 I/h Simulation direkt ) Strom setzen
1 J/ Stromausgang 1=12.00 mA
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13.9.1 Simulation an / aus

Mit der Funktion "Simulation an / aus" kann die Simulation ein- oder ausgeschaltet werden. Ist
die Simulation eingeschaltet, so werden alle Ausgangsignale entsprechend der gewahlten Simula-
tionsart erzeugt. Die angeschlossene Peripherie kann so auch ohne flieRendes Medium getestet
werden. Nach Betétigen der J-Taste sieht man den aktuellen Status.

Simulation

[aus]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen® kann zwi-
schen den beiden Einstellmdglichkeiten ,an® und ,aus” gewahlt werden.

Die Simulation schaltet sich ca. 10 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung der Bedieneinheit oder
nach dem Abschalten der Betriebsspannung automatisch ab.

13.9.2 Simulation direkt / Vorgabe Q

Mit dieser Funktion wird bestimmt, ob die Simulation eine Messung des VVolumendurchflusses
simuliert oder ob die Ausgéange direkt gesetzt werden. Nach Betétigen der .J-Taste erkennt man
die eingestellte Simulationsart.

Simulation
[direkt]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen® kann zwi-
schen den beiden Einstellméglichkeiten:

» Direkt, d.h. Impulsausgang und Stromausgang werden direkt programmiert,

> Q d.h. eine Messung wird simuliert,
gewahlt werden.

In der Simulationsart ,direkt* verhalt sich jeder Ausgang so, wie er in den Einstellungen unter 13.9.4.1
Simulation Ausgang bis 13.9.4.3 Simulation Stromausgang gesetzt wurde. Die Einstellungen sind daher
sinnvoller Weise vor Beginn der Simulation zu setzen und kénnen wéhrend der Simulation gezielt verén-
dert werden.

I:@Die Simulation schaltet sich ca. 10 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung der Bedieneinheit
oder nach dem Abschalten der Betriebsspannung automatisch ab.

13.9.3 Messwertsimulation Vorgabe Q

Wourde die wie unter 13.9.2 auf Seite 65 beschriebene Einstellung ,Vorgabe Q" gewahlt, so kann fir die
Simulation eines Volumendurchflusses ein ,Messwert® vorgegeben werden. Es werden Durchflisse in
beiden Richtungen simuliert. Alle Ausgange verhalten sich entsprechend dem simulierten Messwert.

Vorgabe Q
+0900.0 I/h

Die Eingabe eines Simulationswertes erfolgt wie in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern®.
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13.9.4 Direkte Simulation der Ausgange

Wurde die wie unter 13.9.2 ,Simulation direkt* auf Seite 65 beschrieben Einstellung ,direkt* gewahlt, so
bestimmen die 3 nachfolgend beschriebenen Einstelimdglichkeiten das Verhalten der Ausgange. Es wer-
den immer alle Ausgange gleichzeitig entsprechend den Einstellungen simuliert.

13.9.4.1 Simulation Ausgang

Mit der Funktion "Simulation Ausgang" kann der Statusausgang gezielt geschaltet werden. Der
derzeitige Schaltzustand erscheint nach Betatigen der J-Taste.

Statusausgang
[aus]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswabhlfenster / eine Auswahl treffen kann zwi-
schen den beiden Einstellmdglichkeiten ,aus und ,an“ umgeschaltet werden.

13.9.4.2 Simulation Impulsausgang

Mit der Funktion "Simulation Impulsausgang” kann eine Frequenz vorgegeben werden, die am
Impulsausgang ausgegeben wird Bei Auswahl der Funktion "Simulation Impulsausgang” er-
scheint nach Betatigen der .J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Frequenz setzen
0210.0 Hz

Es wird die aktuell eingestellte Frequenz angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2
»Eingabefenster / einen Wert andern“ kann ein Wert fir die Frequenz im Bereich von 6Hz bis 1100 Hz
vorgegeben werden.

13.9.4.3 Simulation Stromausgang

Mit dieser Funktion kann ein Strom fur die Stromschnittstelle vorgegeben werden. Nach Betati-
gen der J-Taste erscheint der derzeit eingestellte Stromwert.

Strom setzen
11=10.50 mA

Es wird der aktuell eingestellte Strom angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2
.Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der Wert fir den Strom Uberschrieben werden.
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13.10Funktionsklasse SELBSTTEST
In der Funktionsklasse SELBSTTEST sind Funktionen, die den Selbsttest des Sensors betreffen,
zusammengefasst. Die Diagnosefunktionen des Messumformers, welche die Sensorsignale und
die ordnungsgemalie Funktion der Elektronik und der Software tiberwachen, sind immer aktiv
und nicht abschaltbar. Zusatzlich kénnen jedoch weitere Funktionen berwacht werden.

-

Funktionsklasse

\

-

SELBSTTEST
| SELBSTTEST
é Selbsttest )
Selbsttest [aus]
an/aus
aus
an
7 . J
Y 4 A
Selbsttest Selbsttest
Periode (STP) STP =040s
7'y \_ W,
3 é Grundabgleich )
Grundabgleich [aus]
an/ aus
aus
an
7 . J
Y 4 A
Grundabgleich Grundabgleich
Periode (GAP) GAP =0012 * STP
7 . J
A
é Leerrohrprifung
Leerrohrprifung [aus]
an/aus
aus
an
7 . J
Y 4 A
Leerrohrprifung Leerrohrprifung
Periode alle 010 min
. J

/
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13.10.1.1 Selbsttest an / aus

Mit der Funktion "Selbsttest an / aus" kann die Uberwachung des Feldspulenstromes ein- oder ausge-
schaltet werden.

Selbsttest
[aus]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen kann zwi-
schen den beiden Einstellmoglichkeiten ,aus® und ,ein“ umgeschaltet werden. Die Standardeinstellung
herstellerseitig ist ,ein”.

Die Messung dient zur Unterdriickung von Temperaturabhangigkeiten des Umformers. Wahrend der Ab-
tastzeit von 0,5s arbeitet der Umformer ,offline” und es wird der letzte Messwert ,eingefroren” und an den
Signalausgangen angezeigt.

13.10.1.2 Selbsttestperiode (STP)

In dieser Funktion wird die Zeit eingestellt, nach der der Feldspulenstrom gemessen werden soll. Es kdn-
nen Zeiten zwischen 35s und 999s eingestellt werden.

Selbsttest
STP=040s

Es wird die aktuell eingestellte Periodendauer angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern® kann der Wert Gberschrieben werden.

13.10.2 Grundabgleich ein / aus

Mit der Funktion ,Grundabgleich an/aus® wird die periodische Nachkalibrierung des Umformers ein- oder
ausgeschaltet. Sie dient zur periodischen Selbstliiberwachung und zur Erhéhung der Langzeitstabilitat:
Wahrend des automatischen Grundabgleiches fir die Zeit von 30 s arbeitet der Umformer ,offline“ und es
wird der letzte Messwert an den Signalausgangen angezeigt. Bei Auswahl der Funktion "Grundabgleich
an/aus" erscheint nach Betétigen der -Taste folgendes Auswahlfeld:

Grundabgleich

[aus]

Wird gemal} der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen“ auf ,ein“ umge-
schaltet, dann wird der Grundabgleich zyklisch ausgefuhrt.
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13.10.3 Grundabgleichperiode (GAP)

In dieser Funktion wird die Zeit als ein Vielfaches der Zeit fiir den Selbsttest (STP) eingestellt, d. h. nach
wie vielen Zyklen ein Grundabgleich durchgefihrt wird..

Grundabgleich
GAP =540 * STP

Es wird die aktuell eingestellte Periodendauer angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern® kann der Wert tGberschrieben werden.

Beispiel: Die Periode fur den Selbsttest ist auf 40 Sekunden eingestellt. Der Grundabgleich soll alle 6
Stunden durchgefiihrt werden. Damit ergibt sich folgende Einstellung:

GAP =6 * 60 min * 60s / 40s = 540

13.10.4 Leerrohrprifung an/aus

Mit der Funktion "Leerrohrprifung an/aus” wird die kontinuierliche Leerrohriiberwachung ein- oder ausge-
schaltet. Bei Auswahl der Funktion "Leerrohrprifung an/aus" erscheint nach Betatigen der J-Taste fol-
gendes Auswabhlfeld:

Leerrohrprifung

[aus]

Wird gemal der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswabhl treffen“ auf ,an“ umge-
schaltet, dann wird die Leerrohrprufung zyklisch ausgefuhrt.

13.10.5 Leerrohrprifung Periode

Mit der Funktion ,Leerrohrprifung Periode” kann eine Zeit eingestellt werden, nach der eine Uberpriifung
durchgefihrt wird. Bei der Einstellung 00 Min erfolgt die Uberprifung kontinuierlich.

Bei Auswahl der Funktion "Leerrohrprifung Periode" erscheint nach Betatigen der J-Taste folgendes
Auswabhlfeld:

Leerrohrprufung
alle 10 Min

Es wird die aktuell eingestellte Periodendauer angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern“ kann der Wert tGberschrieben werden.
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13.11Funktionsklasse EINSTELLUNGEN UMFORMER UMF3
In der Funktionsklasse EINSTELLUNGEN UMFORMER UMF3 sind alle Einstellungen fur den Umformer

selbst zusammengefasst.

-

Funktionsklasse
EINSTELLUNGEN UMFORMER UMF3

N

EINSTELLUNGEN UMFORMER
UMF3

Sprache

J

A

A

/

Seriennummer

[

A

A

y

Version d.
Software

[

A

A

/

Netzfrequenz ¢

J

A

Sprache
[Deutsch]

Deutsch
Englisch

Seriennummer
123456

Version 001.06
EECSxxxx CSxxxx

Netzfrequenz
[50] Hz

\

A

Systemfehler
riicksetzen

( Systemfehler )

Rucksetzen
[nein]

A

A

Ricksetzen in
Auslieferungs-
zustand

ja

\ nein /

Ricksetzen
[nein]

A

Warmstart

SIL-Betrieb

Py

.

ja
nein

N————/

Warmstart
[nein]

ja
nein

SIL-Betrieb
[aus]

aus
ein

/
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13.11.1Sprache

Mit der Funktion "Sprache" kdnnen verschiedene Sprachen fiir die Anzeige gewahlt werden. Bei Auswahl
der Funktion "Sprache" erscheint nach Betétigen der .J-Taste folgendes Auswabhlfeld:

Sprache
[ Deutsch ]

Zurzeit kann zwischen folgenden Sprachen umgeschaltet werden:
e Deutsch,
e Englisch.

13.11.2Seriennummer (Informationsfeld)

Mit der Funktion "Seriennummer™ wird der Messwertumformer vom Hersteller einem Auftrag
zugeordnet. Mit dieser Nummer ist es im Servicefall méglich, auf herstellerinterne Daten zu-
rickzugreifen. Die Seriennummer ist auf dem Typenschild des Messwertumformers eingetragen.
Bei Auswahl der Funktion "Seriennummer" erscheint nach Betétigen der J-Taste folgendes In-
formationsfeld:

Seriennummer:
100683

Damit bei Serviceanfragen / -riickfragen oder Reparaturen eine korrekte Zuordnung zwischen Sensor,
Umformer und den im Rahmen der Qualitatssicherung erstellten Dokumenten gewahrleistet werden kann,
sollte dieser Eintrag nie verandert werden.

13.11.3Version der Software (Informationsfeld)

In dieser Funktion wird die implementierte Softwareversion angezeigt (z. B. Version 1.06). Bei
Auswahl der Funktion "Version d. UMF3-Software" erscheint nach Betatigen der .J1-Taste fol-
gendes Anzeigefeld:

Version 01.06
EECS xxxx CS xxxx

In der unteren Zeile werden die Prifsummen der Programmspeicher angezeigt. Bei fehlerfreiem Speicher
sind die Prifsummen identisch.

13.11.4 Netzfrequenz

Um bei Netzfrequenz (50 Hz oder 60 Hz) eine optimale Stérunterdriickung zu gewabhrleisten, ist die Ein-
gabe der Netzfrequenz erforderlich. Die Standardeinstellung ist 50 Hz.

Bei Auswahl der Funktion "Netzfrequenz" erscheint nach Betatigen der .J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Netzfrequenz
[50 Hz]

Die Auswahl wird mit der -Taste bestatigt und ibernommen.
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13.11.5 Systemfehler riicksetzen

Vor dem manuellen Riicksetzen des Systemfehlers ist es in jedem Falle ratsam, mit unserem Ser-
vice Ricksprache zu halten. Details findet man in Kapitel 14.2.2 ,Anzeige von Systemfehlern®.

Systemfehler riicksetzen

[nein]

Wird gemal der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen auf ,ja“ umge-
schaltet und bestéatigt, so wird die Fehlermeldung geléscht. Taucht sie kurze Zeit spater erneut auf, so ist
in jedem Fall unser Service zu verstandigen.

13.11.6 Ricksetzen in Auslieferungszustand

Vor dem manuellen Riicksetzen in den Auslieferungszustand ist es in jedem Falle ratsam, mit unserem
Service Ricksprache zu halten.

Rlcksetzen
[nein]

Wird gemalf der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswabhl treffen auf ,ja“ umge-
schaltet und bestétigt, so wird der Umformer auf Standardparameter (Auslieferungszustand) gesetzt. Alle
kundenspezifischen Einstellungen und auch nachtragliche Anderungen der Sensoraufnehmerkonstante
werden zuriickgesetzt.

13.11.7 Warmstart
Die Funktion Warmstart starte den Messumformer neu ohne Trennung der Versorgungsspannung.

Warmstart
[nein]

Wird gemalf der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswahlfenster / eine Auswahl treffen auf ,ja“ umge-
schaltet und bestatigt, so wird der Umformer neu gestartet wie beim Anlegen der Betriebsspannung. Nach
dem Neustart muss fir Eingaben das Passwort neu eingegeben werden, eine Simulation wird abgeschal-
tet.

13.11.8 SIL-Betrieb

Der Messumformer ist optional mit einer Software verflugbar, die einen Betrieb nach SIL erlaubt. Wenn
diese Software installiert und der Betrieb eingeschaltet ist, dann werden alle SIL relevanten Parameter
gegen Veranderungen gesperrt und zusatzlich Prifungen im Umformer permanent durchgefiihrt.

SIL-Betrieb
[ nicht vorhanden ]

Wenn die optionale Software in dem Umformer durch den Hersteller installiert wurde, dann stehen folgen-
de Einstellungen zur Verfigung:

e S]|L-Betrieb ein,
e SJ|L-Betrieb aus.
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13.12Funktionsklasse EINSTELLUNGEN SENSOR
In der Funktionsklasse EINSTELLUNGEN SENSOR sind alle Funktionen fiir messstellenbezogene Daten

des Messgerates zusammengefasst.

Funktionsklasse
EINSTELLUNGEN AUFNEHMER

\

Aufnehmer-

<¢—— P EINSTELLUNGEN AUFNEHMER

( )

Aufn.-Konstante /mV

konstante C

A

03321.91h
\ J/

( Aufnehmertyp )
[PITY]

EPY
EPYE
EPS

Aufnehmertyp

A

PIT-520
PIT-571
PIT-573
PIK
PITe

\ sonstiger )

( )

Innendurchmesser

Innendurchmessel

A

Durchfluss-

01255 mm

\. J/

Flussrichtung
[vor & riick]

richtung

A

vor & riick
vorwarts
rickwarts

7

J/

é Taktfrequenz )
[6.25] Hz

1.56

Taktfrequenz

-

3.125
6.25
125

\. 2 J

\/
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13.12.1Aufnehmerkonstante C

Die Aufnehmerkonstante C ist der Kalibrierwert des angeschlossenen Messwertaufnehmers. Dieser muss
im Messwertumformer UMF3 eingegeben werden, um eine korrekte Messung zu gewéhrleisten. Diese
Konstante wird nach der Kalibrierung der Messgerate festgelegt und ist auf dem Typenschild der Mess-
wertaufnehmer eingetragen. Bei Auswahl der Funktion "Aufnehmerkonstante C" erscheint nach Betéatigen
der J-Taste folgendes Auswabhlfeld:

Aufn.-Konst. /mV
01234.56 I/h

Es wird die aktuell eingestellte Aufnehmerkonstante angezeigt. Entsprechend der Beschreibung in Kapitel
12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert andern® kann der Wert Gberschrieben werden.

ACHTUNG:

Ein Einstellen der Aufnehmerkonstante C auf einen Wert, der nicht mit der Aufneh-
merkonstante auf dem Typenschild des angeschlossenen Sensors Ubereinstimmt,
fuhrt zu Fehlmessungen!

Hinweis:

Die Aufnehmerkonstante ist vorzeichenbehaftet. Im Auslieferungszustand ist sie immer

positiv. Wird bei der Installation Ein- und Auslauf vertauscht (auf dem Sensor ist die Durch-
@ flussrichtung durch einen Pfeil > gekennzeichnet), so zeigt der Messumformer im ,Vor-

fluss* negative Messwerte an. Andert man nun das Vorzeichen der Aufnehmerkonstanten,

ohne den Wert selbst zu andern, so wird wieder ein positiver Wert angezeigt. Anderungen

an elektrischen Leitungsanschlissen sind nicht erforderlich.

13.12.2Aufnehmertyp

In der Funktion Aufnehmertyp ist der Typ des Messwertaufnehmers gespeichert, mit dem der Umformer
ausgeliefert wurde. Die Unterscheidung von Bauformen ist notwendig und erfordert unterschiedlichen
Berechnungen durch den Messumformer flr die Durchflussmessung. Bei Auswahl der Funktion Aufneh-
mertyp erscheint nach Betatigen der .I-Taste folgendes Informationsfeld:

Aufnehmertyp
EP

Dieser Parameter wird Ublicherweise durch den Hersteller eingestellt und darf nur geandert werden, wenn
der Messumformer auf einen anderen Typ eines Messwertaufnehmers montiert wird (Service).

13.12.3Innendurchmesser

Der Innendurchmesser des angeschlossenen Messwertaufnehmers ist zur Berechnung der mittleren
FlieRgeschwindigkeit erforderlich. Dieser muss exakt eingegeben werden (auf mm genau), um eine ge-
naue Messung zu gewahrleisten. Bei Auswahl der Funktion Innendurchmesser erscheint nach Betatigen
der J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Innendurchmesser
50 mm

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern“ kann der Wert
Uberschrieben werden.
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13.12.4Durchflussrichtung

Mit der Funktion Durchflussrichtung wird festgelegt, welche Durchflussrichtungen vom Mess-
wertumformer ausgewertet werden sollen. Zum Ausschluss der Messung von Ruckwartsfluss
wird z. B. vorwarts ausgewéhlt. Bei Auswahl der Funktion Durchflussrichtung erscheint nach

Betatigen der J-Taste folgendes Auswahlfeld:

Flussrichtung

[vorwérts]

Es kann zwischen folgenden Flussrichtungen umgeschaltet werden: vorwarts, rickwérts, vor & rick.
Die Auswahl wird mit der .J-Taste bestatigt und tbernommen.

Durchflussrichtung

120%

100% 45

80% *

60% = S

Ausgang
Frequenz)

(Strom, Impuls,

40% A

20% &

O% +—

o\e

S

'\Q Q<>\<> R Qo\o Qo\c s\ 5190\0 e\o Qe\o b\Qo\o @Q \QQ
Messwert
—&— vorwarts ---o--- riickwarts

13.12.5Taktfrequenz

Mit der Funktion ,Taktfrequenz® wird die Erregerfrequenz des Feldspulenstromes eingestellt. Die mogliche
Taktfrequenz ist abhangig vom verwendeten Messwertaufnehmer und kann nicht frei gewéhlt werden.

Standardmafig ist die Taktfrequenz auf 6,25 Hz eingestellt.

Bei Auswahl der Funktion "Taktfrequenz" erscheint nach Betétigen der .I-Taste folgendes Auswabhlfeld:

Taktfrequenz
[ 6.25Hz]

Die Auswahl wird mit der J-Taste bestatigt und ibernommen.

Betriebsanleitung UMF3
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ACHTUNG!

Wird die Taktfrequenz geandert, so muss ein Grundabgleich (Kapitel 13.10.1.1 Selbsttest
an / aus

Mit der Funktion "Selbsttest an / aus" kann die Uberwachung des Feldspulenstromes ein-
oder ausgeschaltet werden.

Selbsttest
[aus]

Entsprechend der Beschreibung in Kapitel 12.4.3.1 ,Auswabhlfenster / eine Auswabhl tref-
fen“ kann zwischen den beiden Einstellmdglichkeiten ,aus® und ,ein“ umgeschaltet wer-
den. Die Standardeinstellung herstellerseitig ist ,ein”.

Die Messung dient zur Unterdriickung von Temperaturabhangigkeiten des Umformers.
Wahrend der Abtastzeit von 0,5s arbeitet der Umformer ,offline“ und es wird der letzte
Messwert ,eingefroren” und an den Signalausgangen angezeigt.

13.12.5.1 Selbsttestperiode (STP)

In dieser Funktion wird die Zeit eingestellt, nach der der Feldspulenstrom gemessen
werden soll. Es kénnen Zeiten zwischen 35s und 999s eingestellt werden.

Selbsttest
STP=040s

Es wird die aktuell eingestellte Periodendauer angezeigt. Entsprechend der Beschrei-
bung in Kapitel 12.4.3.2 ,Eingabefenster / einen Wert &ndern® kann der Wert Uberschrie-
ben werden.

Grundabgleich ein / aus auf Seite 68) durchgefiuhrt werden! Andernfalls wird die Mess-
genauigkeit nicht gewahrleistet.
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14. Fehlermeldungen des Messumformers UMF3

Das integrierte Diagnosesystem des Messumformers UMF3 unterscheidet zwei Arten von Fehlern. Die
Selbsttestfehler wie z. B. die Unterbrechung der Feldspulenleitung, inkonsistente Parametereingaben o. a.
werden durch Textfehlermeldungen angezeigt. Nach Beseitigung der Fehlerursache werden sie automa-
tisch aus der Anzeige entfernt. Details findet man in Kapitel 14.2.1 ,Anzeige von Selbsttestfehlern®.

Fehler, die auf einen fehlerhaften Speicher, Softwarefehler, Divisionen durch Null oder eine Beschadigung
der Elektronik deuten, werden als Systemfehler bezeichnet. Sie werden nicht nach Verschwinden des
moglicherweise extrem kurzzeitigen Fehlerzustandes automatisch zuriickgesetzt. Vor dem manuellen
Rucksetzen des Systemfehlers ist es in jedem Falle ratsam, mit unserem Service Ricksprache zu
halten. Details findet man in Kapitel 14.2.2 ,Anzeige von Systemfehlern®.

Sollten die im Folgenden beschriebenen Fehlermeldungen nicht beseitigt werden kénnen, wenden Sie
sich bitte unseren Service.

14.1 Normalbetrieb

Der Umformer verhalt sich, wie oben beschrieben. Nach Beseitigung der Fehlerursache erscheint die
Fehleranzeige nicht mehr.
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14.2 Liste der Fehlermeldungen

14.2.1 Anzeige von Selbsttestfehlern

Die Anzeige von Selbsttestfehlern erfolgt lesbar im Klartext in der eingestellten Sprache (deutsch
oder englisch) in der 2.Zeile der LCD-Anzeige.

Anzeige Message Beschreibung Maogliche Fehlerursache und
deren Behebung
Leerrohrerkennung eingeschal- | Rohr ist leer. Fur Befullung
Rohr leer empty pipe tet. sorgen.
Rohr ist leer.
Leitungsunterbrechung zur Leitungen zwischen Feldspule
Spulenstrom Exciter cur- | Feldspule. Die Signalausgange |und Messumformer uberpri-
rent? werden auf Null gesetzt. fen.
Der Messwandler fur die ist Durchfluss ist zu groR.
Messkreis Uberst. | meas. circ. Ubersteuert. Die gemessene
sat. Elektrodenspannung ist zu

groR. Die Signalausgéange wer-
den auf Null gesetzt.

Strom Uberst.

curr. saturated

Der Ausgang der Stromschnitt-
stelle ist Gibersteuert. Es soll
aufgrund der gewahlten Ein-
stellungen und der zugeordne-
ten, aktuellen Messgrofie ein
Strom > 20,4mA ausgegeben
werden.

Einstellungen des Parameters
fiir Messbereichsendwert und
Durchfluss Gberprifen.

IMP Ubersteuert

pulse out sa-
tur.

Impulsausgang tbersteuert.
Der aktuelle Messwert fordert
eine Impulsrate, die mit den
eingestellten Werten flr Im-
pulsdauer und Impulswertig-
keit nicht mehr erzeugt werden
kann.

Einstellungen der Parameter
Impulsbreite, Impulswertig-
keit, Messbereich uUberprifen.

Durchfluss Gberprifen

Parameter inkons.

params incon-
sist

Parameter inkonsistent.

Einstellungen der Parameter
Uberprufen.

Aus den eingestellten Parame-
tern ergibt sich ein Wider-
spruch.

So missen z.B. Messbe-
reichsendwert, Impulswertig-
keit und Impulsbreite so auf-
einander abgestimmt sein,
dass die Kombination fur alle
Messwerte auch erftllbar ist.

Der Datenspeicherbaustein

Den Datenspeicherbaustein

ext EEPROM missing (DSB) mit den Kalibrierdaten |(DSB) in die zugehérige Fas-
fehlt EEPROM des Messsensors und kunden- | sung auf der Prozessorkarte
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Anzeige Message Beschreibung Mogliche Fehlerursache und
deren Behebung

spezifischen Einstellungen des | einstecken.
Messumformers ist nicht ein-
gesteckt.

Hinweis:
Fehlermeldung Parameter inkonsistent

Um die Inkonsistenzen aufgelistet zu bekommen, Passwort eingeben und an-
schlielRend direkt wieder ein falsches Passwort (ungltiges Passwort) eingeben.
Die Bedieneinheit zeigt dann alle vorliegenden Fehler (einmalig) hintereinan-
[@ der ab. Die bemangelten Einstellungen kdnnen dann nach erneuter richtiger
Eingabe des Passwortes korrigiert werden.

14.2.2 Anzeige von Systemfehlern

Die Anzeige von Systemfehlern erfolgt mit der Meldung ,,Systemfehler” und einer S5stelligen
Zahl im Hexadezimalcode. Die Bedeutung der einzelnen Fehlercodes ist in nachfolgender Tabel-
le beschrieben. Treten mehrere Fehler auf, so wird die hexadezimale Summe der Einzelfehler
gebildet und angezeigt. Die Codierung ist so gewdhlt, dass die Einzelfehler immer eindeutig
wieder identifiziert werden kénnen. Bei den Summen kénnen keine Mehrdeutigkeiten auftreten.

Bezeichner Konstante | Beschreibung
/ Anzeige

SystemfehlerExtEEProm 0x00002 |Ext. EEPROM (Datenspeicherbaustein DSB fiir
Sensordaten) vorhanden aber leer / unbeschrieben

SystemfehlerIntEEProm 0x00004 |Internes EEPROM (Kalibrierung Messumformer)
vorhanden aber leer / unbeschrieben

SystemfehlerEEPROM 0x00010 |Speichern/ Auslesen eines Wertes gescheitert

14.2.3 Rucksetzen von Systemfehlern

Nach der Beseitigung der Fehlerursache kann in der Anzeige Systemfehler die Fehlermeldung zuriickge-
setzt werden.

e Hierzu muss zunachst das Kundenpasswort eingegeben werden. (Siehe 13.2.1 Kunden-Passwort
auf Seite 45).

e Dann die Funktion Anzeige Systemfehler (siehe 14.2.2 Anzeige von Systemfehlern auf Seite 79
aufrufen. Fehler analysieren und beseitigen.

e AbschlieRend Systemfehler I6schen (siehe 13.11.5 Systemfehler riicksetzen auf Seite 72)
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15. Zertifikate und Zulassungen des Messumformers

CE-Kennzeichen: Das Messsystem erfillt die gesetzlichen Anforderungen der EMV-Richtlinie
2014/30/EU
und der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU.
Heinrichs Messtechnik bestatigt die Konformitat mit den Richtlinien durch die An-
bringung des CE-Zeichens.

16. Angewandte Normen und Richtlinien UMF3

16.1 Allgemeine Normen und Richtlinien fur Messgerate

EN 60529:2014 Schutzarten durch Gehéause (IP-Code)
EN 61010-1:2011 Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate
NAMUR-Richtlinie NE21 Version 2012-05-09

16.2 Elektromagnetische Vertraglichkeit

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

EN 61000-6-2:2011 Storfestigkeit Industriebereich
EN 61000-6-3:2011 Stéraussendung Wohnbereich
EN 55011:2011 Gruppe 1, Klasse B (Funkstérungen)
DIN EN 61000-4-2:2009

DIN EN 61000-4-3:2011

DIN EN 61000-4-4:2012

DIN EN 61000-4-5:2007

DIN EN 61000-4-6:2009

DIN EN 61000-4-8:2010

DIN EN 61000-4-11:2005

DIN EN 61000-4-29:2001

DIN EN 61326-1:2013 EMV-Anforderungen
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C € Konformitatserklarung
Declaration of Conformity

Hersteller: Heinrichs Messtechnik GmbH
Manufacturer: Robert-Perthel-Strasse 9
50739 Koln
Produktbeschreibung: Magnetisch Induktiver Durchflussmessgerat UMF3 fir Verwendung mit
Product description: der Sensorreihe EPx und PIT*
Magnetic inductive flowmeter UMF3 for use with the sensor series EPx
and PIT*

* jeder Typ /* all versions

Hiermit erklaren wir, in alleiniger Verantwortung, dass das oben genannte Messsystem den Anforderun-
gen der folgenden EU-Richtlinien, einschlieRlich allen bis heute veroffentlichten Anderungen bzw. Nach-
tradgen entspricht:

We declare herewith, in sole responsibility, that the product described above is conform with the provi-
sions of the following EU-directives, including all published changes and amendments as of today:

2014/30/EU (EMC) EU-Richtlinie Gber die Elektromagnetische Vertraglichkeit
EU-Directive relating to electromagnetic compatibility

2014/34/EU (ATEX) EU-Richtlinie Gber Geréte zur Bestimmungsgemalie Verwendung in explosi-
onsgefahrdeten Bereichen.
EU-Directive relating to electrical equipment intended for use in potentially
explosive atmospheres

2014/35/EU (LVD) EU-Richtlinie Gber die Bereitstellung elektrischer Betriebsmittel zur Ver-
wendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen auf dem Markt
EU-Directive relating to the making available on the market of electrical
equipment designed for use within certain voltage limits

2014/68/EU (PED) EU-Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten
Uber die Bereitstellung von Druckgeraten auf dem Markt
EU-Directive on the harmonisation of the laws of the Member States relating
to the making available on the market of pressure equipment

Anhang N und X sind ein integraler Bestandteil dieser Erklarung
Annex N and X are an integral part of this declaration
Kdln, den 08.11.2016
Kontakt : Tel: +49 (221) 49708-0
Contact: Email: info@heinrichs.eu
Web: www.heinrichs.eu

Frank Schramm
(Geschéftsfuhrer / General Manager)
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C € Anhang N zur Konformitatserklarung
Annex N of the declaration of Conformity

Produktbeschreibung: Magnetisch Induktiver Durchflussmessgerat UMF3 fir Verwendung mit
Product description: der Sensorreihe EPx und PIT*
Magnetic inductive flowmeter UMF3 for use with the sensor series EPx
and PIT*

* jeder Typ /* all versions

Die Konformitat mit den auf Seite 1 genannten Richtlinien dieser Erklarung wird nachgewiesen durch die
Einhaltung folgenden Normen (abhéangig von Geréatvariante):

Conformity to the Directives referred to on Page 1 of this Declaration is assured through the application of
the following standards (depending on version of device):

Richtlinie Norm —Ref. Ausgabe | Kurz Beschreibung
Direktive Nr. Edition Short Description
Standard /
Ref. N°.
i
s | & | E
-] w o
EN 61000-6-2 | 2011 Immunity Industry X X X
EN 61000-6-3 | 2012 Emmision residential X X X
2014/30/EU : -
EN 55011 2011 Radio frequency disturbance X X X
EN 61326-1 2013 EMC requirements X X X
2009 X
60079-0 2012+ General requirements
A11:2013 X
60079-1 2007 Flameproof Enclose ,d* X
2014/34/EU 60079-7 2007 Increased Safety ,e X X X
2007 X
60079-11 Intrinsic Safety ,,i“
2012 X X
2009 X
60079-31 Dust Protection by Enclosure ,t*
2013 X
2014/35/EU EN 61010 2011 Safety requirements X X X
2014/68/EU EN 13480 Module H X
AD 2000-Merkblatter
X: Zutreffende Norm / Applicable Standard
Name und Anschrift der Benannte Stelle / Name and Address of the Notified Body
) ) DEKRA EXAM GmbH
TUV SUD Industrie Service GMbH Carl-Beyling-Haus
WestendstralRe 199 Dinnendahlstral3e 9
D-80686 Muinchen D-44809 Bochun
ID-Nr. / ID-N°.;: RL 2014/34/EU: 0158
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C € Anhang X zur Konformitatserklarung
Annex X of the declaration of Conformity

Produktbeschreibung: Magnetisch Induktiver Durchflussmessgerat UMF3 fir Verwendung mit
Product description: der Sensorreihe EPx und PIT*
Magnetic inductive flowmeter UMF3 for use with the sensor series EPx
and PIT*

* jeder Typ /* all versions

Gerat Zulassungen / Device certification

Prifbescheinigungen Nachtrag Kennzeichnung
examination certificates Supplement | Marking
i
S| & |E
) w | o
: 120 X
BVS 15 ATEX E 067 X ] 1 2G (16) y
I 2D (1D)
112G
FTZU 16 ATEX 0064 U - Il 2D X
FTZU 16 ATEX 0065 X - I12G X
I 2D
BVS 03 ATEX E 150 X 1 112G X

X: Zutreffende Norm / Applicable Standard

Die oben genannten Produkte entsprechen der Richtlinie 2014/34/EU. Neue Editionen kdnnen bereits
eine oder mehrere der in den jeweiligen EG-Baumusterprifbescheinigungen genannten Normen ersetzt
haben.

Der Hersteller erklart, dass alle Produkte die in dieser Konformitatserklarung erwahnt werden auch die
Anforderungen der neuen Ausgaben einhalten, da die veranderten Anforderungen der neuen Ausgaben
entweder keinen Einfluss auf das Produkt haben, oder das Produkt die Anforderungen erfillt.

The above-mentioned products comply with the Directive 2014/34/EU. New editions may have already
replaced one or more of the Standards stated in the respective EC-Type-examination certificates. The
manufacturer declares that all products mentioned in this Declaration of Conformity also comply with the
requirements of the new editions since the changed requirements of the new editions either do not affect
the product, or the product also fulfills the requirements.

Heinrichs Messtechnik GmbH  Bankverbindung Erfillungsort und Gerichtsstand: Geschéftsfuhrer
Robert-Perthel-StralZe 9 Dresdner Bank Kéin Kdéln Frank Schramm
50739 Koln BLZ 370 800 40

Telefon 0221/49708-0 Konto-Nr. 0955 051300 Amtsgericht Kéin HRA 37040

Telefax 0221/49708-178 IBAN :

http://mww.heinrichs.eu DE58 3708 0040 0955 0513 00 Ust.IDNr.: DE813416533

info@heinrichs.eu SWIFT-BIC: DRES DE FF 370 Steuer-Nr.: 217/5743/0386
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17. Dekontaminierungsbescheinigung der Geratereinigung

Firma: ...cooooevieiiiiieee, Ort: oo
Abteilung: ........ccooevieeennnn Name: .......coooeveeeiiiiinn
Tel-Nr: e,

betrieben.

Da dieser Messstoff wassergefahrdend / giftig / &tzend / brennbar / gesundheitsschadlich oder umweltge-
fahrdend ist,

haben wir
alle Hohlraume des Gerates auf Freiheit von diesen Stoffen gepruft *
alle Hohlraume des Gerates gesplilt und neutralisiert *
alle Dichtflachen, und Messstoff berlihrende Teile gereinigt *
Gehause und Oberflachen gereinigt *

* Nicht zutreffendes streichen.

Wir bestatigen, dass bei dieser Ricklieferung keine Gefahr fir Menschen und Umwelt durch Messstoff-
reste ausgeht.

Datum: ...ccovviveiiiieieeis Unterschrift: ......ocovvevvviiinennnn.

Stempel
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Version / Druck: 08.11.2016/08.11.2016

© Das Dokument und seine Teile sind urheberrechtlich geschutzt. Jede Verwertung bedarf der schriftli-
chen Einwilligung der Heinrichs Messtechnik GmbH.
Ausdrucke unterliegen nicht dem Anderungsdienst

Heinrichs Messtechnik GmbH Anderungen der Apmessungen, Gewichte Datei: UMF3_BA_01_
Robert-Perthel-Strale 9 und anderer technischer Daten vorbehalten. 03 DE.DOC
D 50739 Kdln Printed in the Federal Republic of Germany

Telefon: +49 (221) 497 08 - 0

Telefax: +49 (221) 4 97 08 - 178 Seite 85 von 85

Internet: http://www.heinrichs.eu
e-mail : info@heinrichs.eu
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